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③ 上柴 CAN 源地址为“3”，在软件中将 3 改为其他的值，如改为“1”，即不采用 CAN

DSE 控制上柴 12GTAA，通过输出端口控制怠速和全速的方法

概述：不通过 CAN 通讯控制怠速和全速，需用输出端口来控制(采用控制普通发动机的方法)

软件设置：

① 上柴发动机选择 ECU 为普通 J1939

② 设置控制怠速的输出端口

通讯

控制怠速及全速 

 


