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DSE 设置 CAN 仪表的说明 

一、概述： 

DSE 控制器具有“设置 CAN 仪表”功能，可灵活配置 CAN 总线上参数，如下： 

1、 接收仪表：接收 CAN 总线设备上的参数或关联 PLC 实现相关保护及控制功能，如 DSE7320

可设置接收仪多达 30 个参数； 

2、 传输仪表：把控制器的相关参数传输至 CAN 总线上的其他设备，类似于协议转换模块；如

DSE7320 可设置发送仪表多达 10 个参数； 

备：CAN 协议遵循 SAE J1939，默认通信速率：250kbps，数据链路层的通信协议主要参考

CAN2.0B 或 CAN2.0A 和 J1939 的相关规定。 

二、如何在软件中“设置 CAN 仪表”配置参数“ 

1、以读取 CAN 总线上发动机速度为例，设置如下： 

 

①  查找 J1939-71 文档(可查阅通用文档或联系海汇技术人员)，找到发动机转速-Engine 

Speed 参数，查看其数据存储位置及存放规则，如下： 
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②  CAN ID 下“0xCF00401”各代表的含义，即如何计算等 

 0x：代表默认值 

 C：代表优先权，查找 J1939 的 EEC1 相关资料，优先级为 3，使用如下网站的公式进行

换算，该值左偏 2 位，即得到 16 进制的 C；https://www.miniwebtool.com/bitwise-

calculator/bit-shift/?data_type=10&number=3&place=2&operator=Shift+Left 

序列号 
CAN 

16 进制地址 
优先权 

1 4 1 

2 8 2 

3 C 3 

4 10 4 

5 14 5 

6 18 6 

7 1c 7 

8 20 8 

9 24 9 

10 28 10 

 

备：以上表格为大家计算好的优先级对应 16 进制的 CAN 地址 
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 F004：代表 PGN，查找 J1939-71 的 EEC1 相关资料为 61444，换成 16 进制为 F004 

 01:代表 ID 号即源地址（不同的发动机源地址不同，需参考相应的 CAN 通讯文件） 

③ 数据结构：字(Byte)为 4，位(Bit)为 0，长度为 16，无符号数。该数据通过 2 个字节存储，

Byte3 和 Byte4 共同存储。 

 

④ 母排值及匹配值设置： 

 

范围值 Date Range：0 to 8031，分辨率 Resolution: 0.125，偏移值 offset: 0。 

 “母排最大值”为最大的原始数据：需根据 J1939 协议查找最大值、分辨率及偏移值计算

得出：母排最大值=（最大范围值-offset）/分辨率=(8031-0)/0.125=64248;  

 “母排最小值”是最小的原始数据：需要根据 J1939 协议查找最小值分辨率及偏移值计算 

得出：母排最小值=（最小范围值-offset）/分辨率=(0-0)/0.03125=0;  

 匹配值对应 J1939 协议的最小和最大值，最小为 0，最大为 8031。 
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2、读取“发动机油温”配置 CAN 报文 

① 查找 J1939-71 协议，“发动机油温”占 Byte3-4 

 

② 范围值 Date Range：-273 to 1734.96875，分辨率 Resolution: 0.03125，偏

移值 offset: -273 

 

 “母排最大值”是最大的原始数据：需根据 J1939 协议查找最大值、分辨率及偏移值 

计算得出：母排最大值=（最大范围值-offset）/分辨率=(1735-(-273))/0.03125=64224;  

 “母排最小值”是最小的原始数据：需根据 J1939 协议查找最小值分辨率及偏移值计算 

得出：母排最小值=（最小范围值-offset）/分辨率=(-273-(-273))/0.03125=0;  

 匹配值对应 J1939 协议的最小和最大值，如下图 -273 和 1734。 
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③软件设置如下： 

 

 


