
远程通讯远程通讯远程通讯远程通讯 ModbusModbusModbusModbus 地址表功能说明地址表功能说明地址表功能说明地址表功能说明

描述描述描述描述：：：：

当发电机组做远程监控或上位机监控或第三方监控时，此时需要发电机组的控制模块带RS232

或 RS485 通讯端口，通常会选 RS485 通讯端口做监控，因 RS485 通讯端口在通讯的距离上有优势，

最远距离是 1200 米；目前深海带通讯功能的模块有：DSE52XX,55XX,73XX,75XX 和 8000 系列模块。

若使用上位机监控时，设置如下：数据位：8 bit；停止位：1 bit；无奇偶校验位；

一一一一、、、、 DSE52XX,55XX,73XX,75XX 和 8000 系列模块可通过 Modbus 通讯协议文档计算寄存器的地址；

目前 WORD 版通讯协议寄存器的算法是 ：寄存器地址=Page 页码数*256+偏移地址。

（register_address=page_number*256+register_offset）

1111 ....仪表显示仪表显示仪表显示仪表显示地址的算法地址的算法地址的算法地址的算法，，，，如下所示如下所示如下所示如下所示：：：：

油压显示寄存器地址(Oil pressure)= Page_4 * 256+0(偏移地址)=1024

水温显示寄存器地址(Coolant temperature)= Page_4 * 256+1(偏移地址)=1025

油温显示寄存器地址(Oil temperature)= Page_4 * 256+2(偏移地址)=1026

油位显示寄存器地址(Fuel level)= Page_4 * 256+3(偏移地址)=1027



注：灵活传感器的地址读取（如 74XX 的灵活传感器）=Page_171*256+137.

选择 internal flexible sender 3，偏移地址为 136 的代表存储代码，137 为存储值：

当软件选择为水温传感器时，对应 136 读出的值为 2，参见下图：

2222 ....报警报警报警报警地址的算法地址的算法地址的算法地址的算法(DSE5XXX(DSE5XXX(DSE5XXX(DSE5XXX 模块的报警在模块的报警在模块的报警在模块的报警在 PagePagePagePage 8888 中中中中；；；；DSE7XXXDSE7XXXDSE7XXXDSE7XXX 模块的报警在模块的报警在模块的报警在模块的报警在 PagePagePagePage 154154154154 中中中中))))；；；；以以以以

下举例是下举例是下举例是下举例是 DSE5XXXDSE5XXXDSE5XXXDSE5XXX 模块的报警模块的报警模块的报警模块的报警：：：：

图图图图 2222

图图图图 2222



由图由图由图由图 1111 所知所知所知所知：：：：

a、紧急停止寄存器地址(Emergency stop)= Page_8 *256+1(偏移地址)=2049

b、低油压寄存器地址(Low oil pressure) = Page_8 *256+1(偏移地址)=2049

c、高水温寄存器地址(High coolant temperature) = Page_8 *256+1(偏移地址)=2049

d、高油温寄存器地址(High oil temperature) = Page_8 *256+1(偏移地址)=2049

方法一方法一方法一方法一,,,,由图由图由图由图 2222 所知所知所知所知：：：：

a、当发生普通报警时，寄存器中存的内容是 0010001000100010,如

b、当发生停机报警时，寄存器中存的内容是 0011001100110011，如

c、当发生电气跳闸报警时，寄存器中存的内容是 0100010001000100，如

由以上可知由以上可知由以上可知由以上可知：：：：

虽然以上报警的寄存器地址相同，但是存在寄存器地址中内容不同，从而区分报警。

a、当发生紧急停止报警(停机类报警)时，紧急停止的寄存器地址是 2049，这个地址中的内容

是 0011 0000 0000 0000 (紧急停止占的是 13-16 位)

b、当发生低油压报警(停机类报警)时，低油压的寄存器地址是 2049，这个地址中的内容是

0000 0011 0000 0000 (低油压占的是 9-12 位)

c、当发生高水温报警(停机类报警)时，高水温的寄存器地址是 2049，这个地址中的内容是

0000 0000 0011 0000 (高水温占的是 5-8 位)

d、当发生高油温报警(停机类报警)时，高油温的寄存器地址是 2049，这个地址中的内容是

0000 0000 0000 0011 (高油温占的是 1-4 位)

例如例如例如例如：：：：

e、当发生高水温报警(报警)时，高油温寄存器地址是 2049，这个地址中的内容是

0000 0000 0010 0000 (高水温占的是 5-8 位)

f、当发生高水温电气跳闸时，高油温寄存器地址是 2049，这个地址中的内容是

0000 0000 0100 0000 (高水温占的是 5-8 位)

逐步按此方法算出各种报警寄存器地址和寄存器中内容逐步按此方法算出各种报警寄存器地址和寄存器中内容逐步按此方法算出各种报警寄存器地址和寄存器中内容逐步按此方法算出各种报警寄存器地址和寄存器中内容。。。。需特别注意的是需特别注意的是需特别注意的是需特别注意的是：：：：用触摸屏做报警时用触摸屏做报警时用触摸屏做报警时用触摸屏做报警时，，，，

不同报警寄存器地址不同不同报警寄存器地址不同不同报警寄存器地址不同不同报警寄存器地址不同，，，，存储的内容也是不同的存储的内容也是不同的存储的内容也是不同的存储的内容也是不同的，，，，需要去逐个测试报警地址需要去逐个测试报警地址需要去逐个测试报警地址需要去逐个测试报警地址，，，，读取里面不报警读取里面不报警读取里面不报警读取里面不报警

时的内容再根据图时的内容再根据图时的内容再根据图时的内容再根据图 2222 算出相应地址下的报警内容算出相应地址下的报警内容算出相应地址下的报警内容算出相应地址下的报警内容。。。。



方法方法方法方法 2222，，，，用位触发指令去读取报警的位用位触发指令去读取报警的位用位触发指令去读取报警的位用位触发指令去读取报警的位，，，，如紧急停止在第如紧急停止在第如紧急停止在第如紧急停止在第 13131313 位触发位触发位触发位触发，，，，则读取它触发的第几位即可则读取它触发的第几位即可则读取它触发的第几位即可则读取它触发的第几位即可。。。。

如用触摸屏读取如用触摸屏读取如用触摸屏读取如用触摸屏读取，，，，用用用用 2049.132049.132049.132049.13 读取读取读取读取。。。。

③③③③ 控制按钮控制按钮控制按钮控制按钮地址的算法地址的算法地址的算法地址的算法，，，，其寄存器的地址是相同的其寄存器的地址是相同的其寄存器的地址是相同的其寄存器的地址是相同的，，，，如如如如图图图图3333所示所示所示所示：

a、停机/复位按钮地址寄存器地址(Select Stop mode)= Page_16 *256+8(偏移地址)=4104

b、手动按钮地址寄存器地址(Select Manual mode)= Page_16 *256+8(偏移地址)=4104

c、自动按钮地址寄存器地址(Select Auto mode)= Page_16 *256+8(偏移地址)=4104

d、测试按钮地址寄存器地址(Select Test on load mode)= Page_16 *256+8(偏移地址)=4104

e、启动按钮地址寄存器地址(Start engine if in manual or test modes)= Page_16 *256+8(偏

移地址)=4104

f、静音按钮地址寄存器地址（Mute alarm）= Page_16 *256+8(偏移地址)=4104

g、发电合闸地址寄存器地址（Transfer to generator）= Page_16 *256+8(偏移地址)=4104

h、市电合闸地址寄存器地址（Transfer to mains）= Page_16 *256+8(偏移地址)=4104

图图图图 3333



图图图图 4444

以触摸屏做监控举例说明以触摸屏做监控举例说明以触摸屏做监控举例说明以触摸屏做监控举例说明：：：：

由图 3 可知：

停机/复位按钮（Select Stop mode）地址寄存器地址是 4104，此寄存器中低 16 位内容是

35700(十进制数)； 8B74(十六进制数)

由图 4 可知：

停机/复位按钮地址寄存器地址是 4104，此寄存器中高 16 位内容是低 16 位的补码，即高 16

位的内容是 748B(十六进制数)，此寄存器中存的内容是 748B 8B74(十六进制数)，转换成十进制

为 1955302260，触摸屏中输入的地址为十进制的寄存器内容:1955302260。

可通过此方法计算出其他按钮寄存器地址中的内容，内容可参见下列表：

按钮
System control

key

低 16 位内容

（十六进制）

高 16 位内容

（十六进制）

寄存器内容

（十六进制）

寄存器内容

（十进制）

停止/复位 35700 8B74 748B 748B8B74 1955302260

手动 35702 8B76 748A 748A8B76 1955171190

模拟测试 35703 8B77 7488 74888B77 1955105655

自动 35701 8B75 748A 748A8B75 1955236725

静音 35706 8B7A 7485 74858B7A 1954909050

启动 35705 8B79 7486 74868B79 1954974585

发电机合闸/

母排合闸

35708 8B7C 7483 74838B7C 1954777980

市电合闸/母

排分闸

35709 8B7D 7482 74828B7D 1954712445



4444 ....控制按钮控制按钮控制按钮控制按钮 LEDLEDLEDLED 指示灯指示灯指示灯指示灯地址的算法地址的算法地址的算法地址的算法：：：：

A.7XXXA.7XXXA.7XXXA.7XXX（（（（除除除除 75XX075XX075XX075XX0 和和和和 8XXX8XXX8XXX8XXX 地址在地址在地址在地址在 pagepagepagepage 190190190190 页页页页，，，，如下如下如下如下图图图图所示所示所示所示：：：：

可根据偏移地址算出指示灯的地址，如下所示：

a、停止/复位按钮 LED 指示灯地址（stop LED status）= Page_190 *256+8(偏移地址)=48648

b、手动按钮 LED 指示灯地址（Manual LED status）= Page_190 *256+9(偏移地址)=48649

c、模拟测试 LED 按钮指示灯地址（Test LED status）= Page_190 *256+10(偏移地址)=48650

d、自动按钮 LED 指示灯地址（Auto LED status）= Page_190 *256+11(偏移地址)=48651

e、市电存在 LED 指示灯地址（Mains LED status）= Page_190 *256+12(偏移地址)=48652

f、市电合闸/母排合闸钮 LED 指示灯地址（Mains BREAKER LED status）= Page_190 *256+13(偏

移地址)=48653

g、发电合闸钮 LED 指示灯地址（Gen BREAKER LED status）= Page_190 *256+14(偏移地址)=48654

h、发电存在 LED 指示灯地址（Gen LED status）= Page_190 *256+15(偏移地址)=48655

i、模块面板 4 个 LED 指示灯中第一个 LED 指示灯地址= Page_190 *256+16(偏移地址)=4866

j、模块面板 4 个 LED 指示灯中第二个 LED 指示灯地址= Page_190 *256+17(偏移地址)=4867

k、模块面板 4 个 LED 指示灯中第三个 LED 指示灯地址= Page_190 *256+18(偏移地址)=4868

l、模块面板 4 个 LED 指示灯中第四个 LED 指示灯地址= Page_190 *256+19(偏移地址)=4869



B.B.B.B. 75XX 和和和和 5XXX 的地址在的地址在的地址在的地址在 Page14 页页页页，，，，如下图所示如下图所示如下图所示如下图所示：

1) 停止 LED 灯的地址为 3588, bits 1-4 (LED 16).有效位即高位在第 1 位；

2) 手动 LED灯的地址为 3588, bits 5-8 (LED 15). 有效位在第 5位；

3) 自动 LED 灯的地址为 3588, bits 9-12 (LED 14). 有效位在第 9位；

4) 市电存在 LED灯的地址为 3587，bit1-4(LED12).有效位在第 1 位；

5）市电合闸 LED灯的地址为 3587, bits 5-8 (LED 11). 有效位在第 5位；

6) 发电/母排存在 LED灯的地址为 3587, bits 13-16 (LED 9). 有效位在第 13位；

7)发电合闸 LED灯的地址为 3587, bits 5-8 (LED 11). 有效位在第 5 位；

8）母排合闸 LED灯的地址为 3587, bits 9-12 (LED 10). 有效位在第 9位；

5555 自定义输入自定义输入自定义输入自定义输入

A.A.A.A.（（（（7XXX7XXX7XXX7XXX除除除除75XX75XX75XX75XX以外以外以外以外）））） 地址算法地址算法地址算法地址算法，，，，如下所示如下所示如下所示如下所示：

当自定义输入 A 定义为 close to active 时，它的地址为 Page_170 *256+0(偏移地址)=43520

当自定义输入 A 定义为 open to active 时，它的地址为 Page_170 *256+1(偏移地址)=43521

当自定义输入 B 定义为 close to active 时，它的地址为 Page_170 *256+2(偏移地址)=43522



当自定义输入 B 定义为 open to active 时，它的地址为 Page_170 *256+3(偏移地址)=43523

以此类推，可算出其他自定义输入的地址。

BBBB．．．．75XX75XX75XX75XX 的自定义输入地址的算法的自定义输入地址的算法的自定义输入地址的算法的自定义输入地址的算法：：：：自定义输入地址都是相同的，为 12*256+17=3089，通过地址

里的高低位来触发对应输入是否有效；

6666 自定义自定义自定义自定义输出地址输出地址输出地址输出地址

A.A.A.A.（（（（7XXX7XXX7XXX7XXX除除除除75XX75XX75XX75XX以外以外以外以外））））算法算法算法算法，，，，如下所示如下所示如下所示如下所示：

当自定义输出 A 地址为 Page_190 *256+0 (偏移地址)=48640

当自定义输出 B 地址为 Page_190 *256+1 (偏移地址)=48641

当自定义输出 C 地址为 Page_190 *256+7 (偏移地址)=48646

当自定义输出 D 地址为 Page_190 *256+6 (偏移地址)=48645

当自定义输出 E 地址为 Page_190 *256+2 (偏移地址)=48632

当自定义输出 F地址为 Page_190 *256+3 (偏移地址)=48642

当自定义输出 G 地址为 Page_190 *256+4 (偏移地址)=48643

当自定义输出 H 地址为 Page_190 *256+5 (偏移地址)=48644

如下图所示：



BBBB．．．．75XX75XX75XX75XX 的自定义输出地址的算法的自定义输出地址的算法的自定义输出地址的算法的自定义输出地址的算法：：：：自定义输入地址都是相同的，为 13*256+13=334513*256+13=334513*256+13=334513*256+13=3345，通过地址

里的高低位来触发对应输入是否有效；；；；

燃油和启动地址在燃油和启动地址在燃油和启动地址在燃油和启动地址在 PAGEPAGEPAGEPAGE 13131313 页中的偏移量为页中的偏移量为页中的偏移量为页中的偏移量为 0000 的地址中的地址中的地址中的地址中；；；；

二二二二、、、、目前目前目前目前 73XX73XX73XX73XX 和和和和 8000800080008000 系列模块可通过深海的设置软件计算出寄存器的地址系列模块可通过深海的设置软件计算出寄存器的地址系列模块可通过深海的设置软件计算出寄存器的地址系列模块可通过深海的设置软件计算出寄存器的地址，，，，比通过比通过比通过比通过 ModbusModbusModbusModbus 通讯协议通讯协议通讯协议通讯协议

文档中计算相应寄存器的地址更方便文档中计算相应寄存器的地址更方便文档中计算相应寄存器的地址更方便文档中计算相应寄存器的地址更方便

①当上位机或第三方软件监控发电机组中间过程状态时，软件中提供一个 Virtual LED 专门用于

提供发电机组中间量的寄存器地址，如下图所示：

中间状态量寄存器的地址是：191*256+偏移地址(偏移地址从 0 1 2 3 …)



②除中间状态量以外的寄存器地址，如仪表显示、控制按钮和报警的寄存器地址，深海都把它归

到相应的页码下 P166-169,在软件中选择不同的功能，可马上算出相应的地址，如下图所示：

在 P166 页面上寄存器地址的算法：166*256+偏移地址(偏移地址从 0 1 2 3 …)

在 P167 页面上寄存器地址的算法：167*256+偏移地址(偏移地址从 0 1 2 3 …)

在 P168 页面上寄存器地址的算法：168*256+偏移地址(偏移地址从 0 1 2 3 …)

在 P169 页面上寄存器地址的算法：169*256+偏移地址(偏移地址从 0 1 2 3 …)

如对深海控制器远程通讯 Modbus 地址表功能说明有任何疑问，请联系：

深圳海汇科技有限公司 技术部

联系人：肖建秋

电邮：jack@haiwaytech.com

QQ: 1327623352

电话：0755-33075841

传真：0755-26466609


