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1 引言 
 

DSE 设置软件支持 DSEE800 控制器通过 USB 线连接电脑。连接后即可按照工程师要求查看或编辑各种运行参

数。设置软件便于用户访问这些数值。 

 

本说明书详述了 DSEE800 的软件设置。 

本设置软件仅限有资格的专业人员使用，任何控制器的操作变更都可能造成其所配备的面板和/或发动机使用方

面的安全隐患。关于符合资格的工程师对重要的操作序列和设置的访问权限，可能受制于发动机供应者设置的

密码。 

 

请结合 DSEE800 控制器的其他文档信息阅读本文中的信息。本文仅详述软件支持的设置及其使用指导。 

 

另外有 DSEE800 控制器的操作说明书详述了 DSEE800 的操作指导。 (具体请参考本文参考文献章节)。 

 
 

1.1 参考文献 
 

本文所参考的文件来源于 DSE 官网: www.deepseaelectronics.com，如有需要，请登录网站下载。 

 
 

1.1.1 安装指导 
 

DSE 附件编号 描述 

053-090 DSEE800 安装指南 

 
 

1.1.2 说明书 
 

DSE 附件编号 描述 

057-151    DSE 电脑设置软件安装&操作说明书 

057-202 DSEE800 操作说明书 

 
 

1.1.3 其他 
 

也参考了以下所列第三方文档: 

 

ISBN 描述 

1-55937-879-4 IEEE Std C37.2-1996  IEEE 标准电力系统设备功能编号和联系方式。由美国电气与电子工

程师学会出版。 

 
 

1.2 安装和使用 DSE 设置软件 
 

您可在我司官网 www.deepseaelectronics.com 上参考 DSE 刊物：057-151  DSE 电脑设置软件安装&操作说明
书了解 DSE 设置软件的安装和使用详情。  

 
 

http://www.deepseaplc.com/
http://www.deepseaplc.com上参考dse/
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2 编辑设置软件 
 

本设置软件支持更改输入输出，LED 灯，系统定时器和保护设置等功能来满足用户的特殊应用需求。 

 
 

2.1 屏幕排版 
 

  
 
 
 
 
 
 
 

  
 
 

所编辑的配置文件类型 

 

关闭配置文件 

移至上一或下一设置

栏。 

带颜色阴影的部

分显示的是当前

所选项。 

点击+ 或– 图

标来显示或隐

藏每项的子设

置项。 

随时点击退回至下图所

示页面（主页面）。 
前进或后退至上一浏览章节 

点击查看 / 编辑子

章节。 
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2.2 控制器 
 

控制器章节可细分为几个子章节。 

请点击鼠标选择所需的章节。 

 

 
 
 

2.2.1 控制器选项 
 

用户可在本章进行控制器相关的设置选项。 

 

2.2.1.1 描述 
 

  
 
 

2.2.1.2 LED 指示灯 
 

 
 

 
用户可选择自定义设置 LED 指示灯

的控制器功能。 

如需了解可能的选择项，请参考本文

“输出源”章节。 

用户可创建 logo 

和文本卡片并插入 

用户可通过自定义输入框编写关于

配置文件的描述。通常用来输入工

作编号、客户名称和工程师名称

等。 
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2.2.1.3 其他选项 
 

  
  

 

设置 描述 

启动前的蜂鸣器警报 

 

 = 控制器不带蜂鸣指示即启动 

 = 控制器在预热延时期间发出蜂鸣器普通报警指示发动机即将运行，这通常是自动

模式下操作的现场工况要求。 

锁存所有普通警报  =  触发警报的条件清除后，普通警报和预警等会自动复位。 

 = 普通警报和预警在触发后锁存。可通过以下两种方式复位：将某一数字量输入设

置为警报复位键实现外部开关复位；或当触发警报的条件清除时，按“停机/复位”

键。 

启用睡眠模式  = 禁用睡眠模式 

 = 如在停机模式下超过一分钟无任何操作，控制器进入省电（低电流）模式，按任

意按钮可“唤醒”控制器。 

启用手动控制燃油泵功

能 

 = 禁用手动控制燃油泵功能 

 =支持在查看“燃油液位”参数页时手动控制燃油泵 

在控制器字符串中支持

由右至左的语言格式 

如支持文本输入(如：自定义输入文本)，此功能决定了文本的输入方向： 

 =支持由左至右的语言格式 

 =支持由右至左的语言格式 

启用停机模式的冷却功

能 

 = 按下停机按钮立即卸载并停止发动机。 

 =按下停机按钮立即卸载并使发动机进入冷却状态。再次按下停机按钮立刻停止发

动机。 

显示当前 DTC  = DSE 控制器屏幕上不显示当前 ECU / ECM 故障编码。 

 = DSE 控制器屏幕上显示当前 ECU / ECM 故障编码。 (当前 DTC 也在 J1939 

ECU 中被称为 DM1 ) 

显示历史 DTC  = DSE 控制器屏幕上不显示历史 ECU / ECM 故障编码。 

 = DSE 控制器屏幕上显示历史 ECU (ECM) DTC。 历史 DTC 即 ECU 的历史记

录，此记录之前的警报已从当前 DTC 列表中清除（历史 DTC 在 J1939 中被称为

DM2） 

Tier 4 扩展图标  = 控制器不显示 EPA 图标 

 = 当黄灯和 ECU 红灯亮时控制器显示 EPA 图标。 

 
 

勾选启用此功

能 
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2.2.1.4 开机图片 
 

 
 
 

参数 描述 

开机时显示  =不使用 开机屏幕显示。 

 = 开机时在控制器 LCD 屏幕上可显示开机文本或图片。 

用做屏保  =  不使用屏保 

 =  如在设置的延时时限内控制器在任意模式下均不动作，则会启用屏保功

能，自动在屏幕上显示所选图片。按任意按钮可“终止”屏保。 

选择图片 浏览并选择开机时显示的图片文件。 

所选文件必须是单色的 132*64 pixels（宽*高）的 bitmap 格式文件。 

清除 清除图片文件选项。 

时限 设置开机后开机图片显示的时长。 

 
 

2.2.2 自定义状态界面 
 

用户可在自定义状态界面中设计默认界面以匹配相关的应用需求。 

 

 
 

 

设置 描述 

主页 模式 : 当在页面延时时限内不按任何面板导航按钮，控制器屏幕会返回显示当前 控

制模式。 

 

仪表界面: 当在页面延时时限内不按任何面板导航按钮，控制器屏幕会自动滚动显示

页面。滚动过程不会自动显示模式页，但是用户可通过手动操作导航键进入模式页。 

这些多仪表参数页

是依次显示的。如

果某一项被设置为

“未使用”或不适

用。则此项不显

示。 
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显示页面 当在页面延时时限内不按任何面板导航按钮，控制器屏幕会自动滚动显示已设置页

面。在滚动延时时限内，每一个已设置的显示页面均会显示在屏幕上。 

 

显示页面的选项如下所列： 

未使用 

发动机蓄电池电压 

发动机冷却液温度 

发动机燃油液位 

发动机维护保养报警 1-3 到期 

发动机油压 

发动机运行时长 

发动机转速 

灵活传感器 A-L 数值 

汇总显示界面 

多仪表参数界面 1 & 2 当在显示页面选项中选择了这些页面，则会在每一页的四个角落分别显示四个参数的

配置内容。 
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2.2.3 事件记录 
 

2.2.3.1 显示选项 
 

用户可在控制器显示选项中选择是在事件记录页面底部显示日期和时间还是显示发动机运行小时数。 

 
 

 
 
 

2.2.3.2 事件记录选项 
 

用户可通过事件记录设置选择记录的时间类型。 

 

 
  
 
 
 

参数 描述 

上电  =上电事件未记录在控制器事件记录中。 

 =  当接通电源至控制器或控制器重启时，上电事件已记录。 

ECU 停机警报  = ECU 停机警报未记录在控制器事件记录中。 

 = 记录 ECU (ECM) 产生的停机警报。 

记录燃油液位  =  燃油液位百分比未记录在控制器事件记录中。 

 =  记录了燃油液位百分比 

记录待机状态  =  发动机待机时燃油液位百分比未记录在控制器事件记录中。 

 =  即使是在发动机待机时仍可记录燃油液位。 

发动机启动  =  发动机启动未记录在控制器事件记录中。 

 =  发动机启动可作为事件记录 

发动机停止  =  发动机停止未记录在控制器事件记录中。 

 =  发动机停止可作为事件记录。 

 
 

事件记录选

项。勾选以启

用事件记录。 

启用后，如果

警报未清除，

则会重复发送

SMS 短信。 

SMS 短信发送的次数 

如果警报未清除，再次发送

SMS 短信的时间间隔。 

启用后，如有设置并连接了带有可用 SIM

卡的外部 GSM 调制解调器，已记录事件

也可通过调制解调器“外拨电话”或发送

SMS 短信。 
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2.2.4 数据记录 
 

数据记录章节可细分为几个子章节。 

请点击鼠标选择所需的章节。 

 

 
 
 

2.2.4.1 软件设置 
 

  
 
 
 
 
 
 

2.2.4.2 选项 
 

 
 

参数 描述 

仅在发动机运行时记录  = 无论发动机的运行状态，控制器均做数据记录。 

 = 控制器仅当发动机处于运行状态时进行数据记录。 

记录至 U 盘  = 控制器将数据记录至控制器内存。 

 = 控制器将数据记录至外接 U 盘，可通过控制器上的 USB 主接口连接。 

保存最早的记录  =  当记录内存的存储空间满了，控制器会先用新数据覆盖最早的记录。 

 =  当记录内存的存储空间满了，控制器停止记录新数据。 

 

选择需记录的参数或项目。共

计 20 个选项。 

选择数据记录的时

间间隔 
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2.3 应用 
 

 注意: 如需进一步了解 ECU (ECM) 选项和连接相关详情和指导，请登录 DSE 官网：

www.deepseaelectronics.com 参考 DSE 出版: 057-004  电喷发动机和 DSE 控制器。 

 

  

 
 
参数 描述 

发动机类型 选择适合您系统的发动机类型。 

 

传统发动机:  选择应用于传统发动机（无 ECU），设置得电运行或得电停机。 

 

传统燃气发动机: 选择应用于传统发动机（无 ECU）并要求带燃气发动机的功能。可支持控

制自定义输出设置为燃气熄火和燃气点火，并指示控制器遵循燃气发动机延时。 

 

其他发动机: 支持的 CANbus (或 Modbus) 发动机列表会经常更新，请登录 DSE 官网：

www.deepseaelectronics.com 查询最新版设置软件。 

增强版 J1939  = 控制器会从 ECU (ECM)读取并显示“基本”的仪表参数: 

 发动机转速 

 油压 

 发动机冷却液温度 

 运行时长 

 

 =控制器读取并显示“增强版”的仪表参数列表（如发动机支持）: 

 发动机转速 

 油压 

 发动机冷却液温度 

 运行时长 

 发动机机油温度 

 排气温度 

 燃油压力 

 总燃油用量 

 燃油消耗率 

 进气歧管温度 

 冷却液压力 

 涡轮压力 

 

如发动机 ECU (ECM)不支持某一仪表参数,则控制器不显示此仪表参数。 

 

根据 DSE 持续创新的政策，DSE 保留有更新此列表的权利。 
Modbus 发动机

通信端口 

RS485 端口:  控制器 RS485 端口是用来与 Modbus 发动机类型通信的。  

 

DSENet 端口:  控制器 DSENet 端口可用于与 Modbus 发动机类型的 ECU 通信。这样可以

预留出 RS485 端口用于连接 BMS 或其他需要兼容 RS485 的设备。 

支持选择所使用的发动机
类型(传统发动机或电喷

发动机) 

http://www.deepseaplc.com/
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2.4 输入 

 
输入栏可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 

 
 

2.4.1 模拟量输入的功能配置 
 

 
 
 

参数 描述 

控制器测量油压  (仅当设置了控制器用于连接 CANbus 发动机时可用)  

 = 测量数据来源于 ECU (ECM). 

 = 控制器会忽略 CANbus 测量数据并使用模拟传感器输入 

控制器测量冷却液温

度 

 (仅当设置了控制器用于连接 CANbus 发动机时可用)  

 = 测量数据来源于 ECU (ECM). 

 = 控制器会忽略 CANbus 测量数据并使用模拟传感器输入。 

控制器测量燃油传感

器 

测量数据来源于燃油传感器 

模拟量输入 A, B & C 选择模拟量输入的用途: 

数字量输入: 在输入/数字量输入页面设置 

灵活模拟量:  在输入//模拟量输入页面设置 

燃油传感器: 在发动机页面设置 

未使用: 输入无效 

油压传感器: 在发动机页面设置 

温度传感器: 在发动机页面设置 

模拟量输入 D, E, F, 

G, H, I & L 

选择模拟量输入的用途: 

数字量输入: 在输入/数字量输入页面设置  

灵活模拟量: 在输入//模拟量输入页面设置 

燃油传感器: 在发动机页面设置 

未使用: 输入无效  

温度传感器: 在发动机页面设置 

 

根据不同的选择，可在软

件中不同位置设置输入。 
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2.4.2 灵活传感器 
 

示例: 模拟量输入 F 可设置为 灵活模拟量。 

 

   
 

参数 描述 

传感器名称 输入传感器名称，当传感器警报激活后此文本会显示在控制器屏幕上。 

第一阶段曲线 从预设的列表中选择传感器类型和曲线，或创建用户自定义的曲线。 

电流型: 适用于最大范围为 0 mA 至 20 mA 的传感器。 

电阻型: 适用于最大范围为 0 Ω 至 480 Ω 的传感器。 

电压型: 适用于最大范围为 0 V 至 10V 的传感器。 

压力型: 输入被设置为压力传感器。 

百分比: 输入被设置为百分比传感器。 

温度：输入被设置为温度传感器。 

第二阶段曲线 可以创建由第一阶段曲线的输出驱动的第二条曲线。从列表中选择一条定制曲线或创建

新的曲线。  

当用户要求测量的数量与所安装的传感器不同时可使用此功能，比如在非标准形状的油

箱上使用压力传感器测量燃油液位。 

 

 
 

参数 描述 

启用警报  = 禁用禁用警报。 

 = 当传感器断开时控制器检测到开路 

警报字符串 输入警报产生时需要显示在屏幕上的文本 

 
 

 
 



 

 第 17 / 135 页  057-203  版本: 6 
 

 

参数 描述 

参数 描述 

警报生效时间段 选择输入生效的时间段: 

一直: 可一直监测输入的状态； 

从安全延时开始有效: 安全延时定时器结束时开始监测输入的状态； 

从启动开始有效: 仅在开始盘车时监测输入状态； 

启用低警报  = 禁用警报 

 = 当测量到的数量降低并低于设置的低警报值时，低警报生效。 

启用低预警  = 禁用预警。 

 = 当测量到的数量降低并低于设置的低预警值时，低预警生效。当测量到的数量上升

至高于设置的低预警返回值时，低预警自动复位。 

启用高预警  = 禁用预警。 

 = 当测量到的数量升高至高于设置的高预警值时，高预警生效。当测量到的数量降低

至低于设置的高预警返回值时，高预警自动复位。 
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2.4.2.1 创建传感器曲线 
 

DSE 设置软件配有常用的电阻型传感器的资料，有时候控制器也需要连接某个没列在设置软件中的传感器。为

方便用户使用，DSE 设置软件配有编辑器。 

 

 
 

 
 

参数 描述 

描述 新建曲线的名称 

后缀 新建单位的名称 

倍数（比例因子） 定义新单位的比例因子。 

默认最小值 设置新单位数值区间的最小值 

默认最大值 设置新单位数值区间的最大值 

 

点击“新建”定义一

个新的传感器曲线。 

 

选择测量值类型: 

电流型 

电阻型 

电压型 

 

点击 新建定义新的

自定义单位。 
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点击并拖曳图标上

的圆点以更改设置 

鼠标点击选择图表

中的圆点，然后在

下列方框中输入数

值或点击上/下图标

更改数值。 

点击 OK 接受更改并

返回至设置编辑器 

点击 取消 忽略并

撤销更改 

点击保存为, 跳出提示框提示您命名曲线.... 

 
 

点击 OK 保存曲线。 

 

任意已保存的曲线均在输入类型选择清单中可

选。 

点击篡改 然后选择两点并按照

提示在两点之间画一道直线  

点击更改图表中

X 轴和 Y 轴的数

值范围。 

双击鼠标左键新增一个圆点；

右击圆点移除。 

显示曲线中用到的

圆点数量。 

提示: 用户可通过在主界面选择

工具|曲线管理器进行删除，重

命名或编辑已添加的自定义传

感器曲线等操作。 
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2.4.3 数字量输入 
 

数字量输入栏可以细分为几个子项目。 

点击鼠标选择所要求的选项。 

 

 
 

 
 

  
 
 

参数 描述 

功能 相关端子得电后选择启用的输入功能。 

查看输入功能章节了解所有可用功能的详情。 

极性 选择数字量输入的极性: 

闭合动作: 连接相关端子后，输入功能被启用； 

打开动作: 断开相关端子后，输入功能被启用； 

动作 从列表中选择所需的警报类型: 

受控停机 

指示 

停机 

普通报警 

如需进一步了解详情，请参考本文警报类型章节。 

报警（生效时间

段） 

选择输入生效的时间段: 

从不：输入无效； 

一直: 可一直监测输入的状态； 

从启动开始有效: 仅在开始盘车时监测输入状态； 

从安全延时结束开始有效: 安全延时定时器结束时开始监测输入的状态； 

LCD 屏 即输入开始有效时显示在控制器显示屏上面的文本。 

激活延时 用来延迟判断输入信号的接收，适用于液位开关或短期屏蔽外部开关设备的情况。 

 

用户自定义的警报输入

示例 

 

闭合或打开动作 
点击并拖曳以更改

设置。 

选择数字量输入的开关， 负极

输入设置为接地，正极输入设

置为接通电源。 

由于此示例中显示的是预

定义的功能，所以不可用

的相参数显示为灰色。 

输入功能。查看输入功能章

节了解所有可用功能的详

情。 

请输入当输入有效时在控制器上显示的

文本。 
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2.4.4 输入的功能 
 

当某一数字量输入未被设置为“用户自定义” ，则用户可在下拉列表中选择预设功能。下拉列表选项如下所

列： 

 

在 IEEE 37.2 范围内，功能编号也可用来代表微处理器设备和软件程序中的功能。因此 DSE 的输入功能也可由

IEEE 37.2 代表，其功能编号如下所列： 

 

输入功能 描述 

中止初速 使能此输入会使控制器结束初速阶段。 

在初速阶段，控制器会根据设置的初速运行至初速模式延时结束。中止初
速数字量输入使能时,控制器开始使用所选的转速控制模式控制发动机转

速。 

风门闭合辅助触点 

IEEE 37.2 - 3  

检查或互锁继电器 

此输入是用来连接风门开关触点的。此输入在遇到风门闭合时会立刻停

机。此举可防止发动机在超速停机后风门未复位的情况下重启。  

警报静音 此输入用于静音警报，通常是通过诸如远程静音开关类的外部开关使警报

静音。 

警报复位 此输入用于远程复位已锁存警报，也可用来在不停止发动机的情况下清除

任何已发生的锁存普通报警（如已设置）。 

选择备用语言 此输入是用来指示控制器切换至备用语言，而不是默认设置的英语。 

禁止自启动 

IEEE 37.2 - 3  

继电器检查或互锁 

此输入是用来提供主备用功能，可预防控制器在自动模式下收到启动请求

后启动发动机。如输出有效且收到启动信号，控制器不会向发动机发出启

动指令。如果输入信号之后被移除，则控制器视作收到启动请求，启动并

加载发动机。 

 

注意: 此输入无法阻止手动模式下启动发动机。 

冷却液温度开关 此输入是用来通过常开或常闭的数字量激活冷却液温度高停机警报的。 

取消保护 系统设计师（而非 DSE）提供这个开关，使得其位置可根据设备生产商变

化而变化，但是通常这个功能的应用需要配以钥匙开关，避免不当操作。

根据设置的不同，运行此开关会引发普通报警。  

此输入有效时，控制器经适当设置后（详情请参考“高级设置”章节），

可防止发动机在遇到严重警报时停机(有时候也叫战争模式、运行至毁灭或

短期战斗模式) 

DPF 自动再生禁止 此输入是用来覆盖 ECU (ECM)功能并禁止柴油尾气微粒过滤器自动再生。 

DPF 强制再生 此输入是用来覆盖 ECU (ECM)功能并激活柴油尾气微粒过滤器的再生。 

DPF 再生互锁 此输入是用来实现手动再生，可通过 DPF 强制再生、运行编辑器或

SCADA 选项。 

外部面板锁定 此输入是用来为安装提供安全保障的。如果外部面板锁定输入有效，控制

器对于模式选项或启动按钮的操作不作出反应。此功能可支持将控制器固

定在某一特定模式（如自动模式）然后锁定。此功能不会影响到控制器的

操作，用户也可以查看参数页面等。（外部面板锁定后仍可进入前面板配

置）  

注意: 外部控制源（如模拟启动按钮）不受外部面板锁定输入影响，

且会继续正常运行。 
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输入功能 描述 

燃料箱液位高 此输入用来防漏油，在燃料箱上安装了一个液位开关。可在控制器发动

机保护页自定义设置此报警的动作。 

禁止预设启停 

IEEE 37.2 - 3  

检查或互锁继电器 

此输入可用来禁用预设启停功能。 

禁止 SMS 远程启动 在有 GSM 连接且设置了 SMS 控制的情况下，此输入用来取消 SMS 发

出的启动请求。 

指示灯测试 此输入是用来测试安装在控制器前面板上的指示灯，输入有效时，所有

LED 灯亮。 

燃油液位低开关 此输入是用来通过常开或常闭开关量激活低燃油液位停机警报的。 

油压开关 此输入是用来通过常开或常闭开关量激活机油压力停机警报的。 

远程不带载启动 

 

在自动模式下，此输入可不用转移负载至发动机即可执行启动程序。 

此功能用于当发动机只运行不带载时，如定时开机。 

远程带载启动 在自动模式下，此输入可用来执行启动程序并转移负载至发动机。 

在手动模式下，此输入不会产生发动机的启动/停止请求；但是，如果发

动机已经在运行，负载会转移至发动机。 

远程停机 当发动机通过自动模式下的启动请求运行时，可用此输入来执行停机程

序。 

复位维护保养报警 1 此输入是为复位维护保养报警 1 提供外部开关的 

复位维护保养报警 2 此输入是为复位维护保养报警 2 提供外部开关的 

复位维护保养报警 3 此输入是为复位维护保养报警 3 提供外部开关的 

模拟自动开关 

注意:如在进入自动模式时出现启动请求，启动程序开始。根据控制

器类型和设置的不同，一系列控制源可产生各类启动请求，其中包含

（但不仅限于）：远程启动输入显示，预设运行和远程启动信号。 

此输入模拟自动按钮操作功能，用来实现远程自动模式功能。 

模拟 /警报静音按钮 

 

此输入用来为控制器上安装的前面板指示灯提供测试工具。输入使能后

所有 LED 灯亮。此输入模拟“灯测试/警报静音”按钮，用于提供远程

“灯测试/警报静音”按钮功能。 

模拟手动按钮 

 

此输入模拟手动按钮，用来提供远程手动模式按钮功能。 

模拟停机按钮 此输入模拟停机按钮操，用来提供远程停机按钮功能。 

模拟启动开关 此输入模拟启动按钮，用来提供远程启动功能。 

模拟停机开关 此输入模拟停机按钮，用来提供远程停机/复位功能。 

模拟减速按钮 此输入模拟“降速”按钮，用来提供远程降速功能。 

模拟升速按钮 此输入模拟“升速”按钮，用来提供远程升速功能。 

怠速 

IEEE 37.2 – 18  

加速或降速设备 

此输入指导控制器通过将某一输出设置为怠速或通过 CANbus 发动机的

数据指令向发动机发出怠速运行的指令。 
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功能 描述 

速度降低 当将数字量输出设置为速度降低继电器，此输入可用于降低发动机转

速。 

仅在将模拟量输出设置为灵活模拟量的情况下可用。 

速度优先级 1, 2, 3 & 4 当将速度控制方案设置为可选时，这些输入可用于选择发动机的速度优
先级 。 

速度升高 当将数字量输出设置为速度升高继电器，此输入可用于升高发动机转

速。 

仅在将模拟量输出设置为灵活模拟量的情况下可用。 

高速输入 &  

低速输入 

当将速度控制方案设置为可选，这两个输入可用于选择发动机速度优先

级 。 

 

激活 0,1 或 2 个输入以指示控制器切换至相关的速度优先级设定值。 

 

示例: 

高速输入 低速输入 所选速度 

无效 无效 速度优先级 1 

无效 有效 速度优先级 2 

有效  无效 速度优先级 3 

有效 有效 速度优先级 4 
 

暂停启动 此输入可用于在盘车输出有效之前（在达到用户设定的盘车时限内）通

过燃油输出有效暂停启动程序。如果在盘车延时结束前未移除输入，控

制器会报告启动失败。如果在延时结束前移除了输入，开始第一次尝试

盘车。 

停机且锁定面板 此输入可指示控制器进入停机模式并执行面板锁定功能。 

自输入有效开始，关于控制器的模式选择或启动按钮操作均无效。  

 

操作者仍可查看各仪表参数页面等。 (系统锁定有效期间，仍可进入前面

板设置)。 

燃油中有水 部分发动机安装有带水检测开关指示灯的水油分离器。当燃油过滤器安

装有开关，此输入可用于预防燃油中水分过高。可在控制器设置软件中

的发动机保护页自定义设置此警报动作。 
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2.5 输出 
 

输出栏可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 

 

 
 
 

2.5.1 灵活性输出的功能配置 
 

 
 

参数 描述 

输出 I, J, K & L 可进行输出信号类型的设置: 

未使用 

数字量 

PWM 
PWMi 

模拟量输出 可进行模拟量输出的用途设置: 

灵活模拟量 

调速器 

 



 

 第 25 / 135 页  057-203  版本: 6 
 

2.5.2 灵活性输出 
 

灵活性输入栏可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 

 
 
 

2.5.2.1 PWM 

 
 

示例 

 

发动机转速可作为 PWM 输出来源。如下图所示，用户自定义的发动机转速 PWM 输出曲线可以 20Hz 的 PWM

频率来设置。 

 
 

 
 

根据本案例中的用户自定义曲线，发动机转速的完整范围被设置为 2000rpm.PWM 输出信号的脉宽是根据发动

机转速值完整范围按比例定义的。信号周期为频率的倒数，即当频率为 20Hz 时，PWM 信号周期为 0.05S。 

 
 

选择输出开始有效的时间点:  

一直,  从安全延时开始，从
启动开始 

 

定义 PWM 

输出信号的

频率。 
从发动机参数或从扩展输入

模块中选择 PWM 信号的输

出源 

点击编辑 “输出曲线”，

请参考本文“编辑传感器曲

线章节”。 
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2.5.2.2 PWMI 
 

PWMI 为电流控制的 PWM 信号，在 PWMI 信号输出期间，可保持其平均输出电流。 

 

 
 

参数 描述 

报警 当输出有效时，有以下选项可供选择: 

一直 

从安全延时开始 

从启动开始 

输出范围 请选择 PWMI 输出的完整电流范围： 

0-2 A 
0-4 A 

频率 定义 PWMI 输出信号的频率: 

信号周期为频率的倒数，即当频率为 25Hz 时，PWM 信号周期为 0.04S。 

比例增益 如需变更 PWMI 输出电流值，比例增益决定实现变更所需的调整量。信号周期内的调整

幅度由比例增益的设置控制。 

 

比例增益设置过高会导致输出信号不稳定，典型特征是快速变化，或快速震荡。 

比例增益设置过低则会导致无法达到目标平均电流值或需要很长时间之后才达到目标平

均电流值。 

积分增益 如需变更 PWMI 输出电流值，积分增益决定实现变更所需的总计时长。信号周期内的传

播幅度由积分增益的设置控制。 

 

积分增益设置过高会导致输出信号不稳定，典型特征是变化缓慢，或缓慢震荡。 

积分增益设置过低则会导致无法达到目标平均电流值或需要很长时间之后才达到目标平

均电流值。 

 
 

从发动机参数或从扩展输入

模块中选择 PWM 信号的输

出源。 

点击编辑 “输出曲线”，

请参考本文“编辑传感器曲

线章节”。 
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示例 

 

预期转速可作为 PWM 输出来源。如下图所示，用户自定义设置的预期转速 PWM 输出曲线可以 25Hz 的

PWMI 频率设置。 

 

 
 

根据本案例中的用户自定义曲线，发动机转速的完整范围被设置为 3000rpm.PWMI 平均电流输出信号是根据预

期转速值定义的。PID 循环控制信号的占空比维持住所需的平均电流输出。信号周期为频率的倒数，即当频率

为 25Hz 时，PWM 信号周期为 0.04S。 
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2.5.2.3 模拟量输出 
 

注意:当将输出设置为灵活模拟量时此功能可用。当将输出设置为调速器, 则可在软件中其他位置进行设

置。 

 

 
 
 
 
 

2.5.3 数字量输出 
 

数字量输出栏可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 

  
 
 

  
 
 
 
 
 
 

请选择使用哪个测量参数来驱动输出渠

道。 

 

给输出命名 

 

点击编辑‘输出曲线’。 请参

考本文“编辑传感器曲线章

节” 

选择在激活控制源的时候是得电或断

电。 这些标签与典型

接线图一致。 

这些标灰色的内容是

固定项且不可调整。 

 

请参考输出源章节查看所

有可用源的详情。 
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2.5.4 输出源 
 

输出源列表可用于设置控制器继电器。 

 

在 IEEE 37.2 范围内，功能编号也可用来代表微处理器设备和软件程序中的功能。因此 DSE 的输出功能也可由

IEEE 37.2 代表，其功能编号如下所列： 

 

输出源 有效 无效 

未使用 输出状态无变化 (未使用) 

中止初速 当中止初速数字量输入有效时，此输出有效。 

风门警报 当风门闭合辅助触点数字量输入有效时，此输出有效。 

风门继电器 用来控制风门，当出现急停或超速停机

警报时，此输出有效。 

设备进入待机状态时无效。 

警报静音 当警报静音数字量输入有效时，此输出有效。 

警报复位 当警报复位数字量输入有效时，此输出有效。 

选择备用语言 当设置的选择备用语言数字量输入有效时，此输出有效。 

在安全延时报警执行的动作 安全延时警报激活后有效，有效区间始于安全延时定时器结束后，终于冷却

延时结束。 

蜂鸣警报器 

IEEE 37.2 – 74  

警报继电器 

警报状况有效时，此输出有效。可用此

输出激活外接蜂鸣器或外接警报指示

灯。 

如果没有有效警报状况或按了静

音按钮，则此输出无效。 

按自动按钮 按下自动按钮后生效。 

禁止自启动 

IEEE 37.2 – 3  检查或互锁继电

器 

当被设置为自启动禁止的数字量输入有效时，此输出有效。 

蓄电池高压 

IEEE 37.2 – 59DC  

过压继电器 

当出现蓄电池高压警报时，此输出有

效。 

当禁用蓄电池高压警报时，此输

出无效。 

蓄电池低压  

IEEE 37.2 – 27DC  

低压继电器 

当出现蓄电池低压警报时，此输出有

效。 

当禁用蓄电池低压警报时，此输

出无效。 

请求预设启停 在内置定时启动器请求的预设启停周期内有效。 

ECU (ECM) 数据失效 当在安全延时定时器结束后未从 ECU 

(ECM)接收到 CANbus 数据，此输出有

效 

以下情况下无效: 

 接收到 CANbus 数据 

 设备停机时 

 安全延时定时器结束前的启

动程序期间 

ECU (ECM) 电源 在收到启动请求时有效。可用来开关外部继电器来为 CANbus ECU 提供电

源。此输出的具体时间点的确定取决于发动机 ECU (ECM)的类型。 

ECU (ECM) 停机 当 ECU (ECM) 提示出现停机警报时有

效。 

当 ECU (ECM) 未出现停机警报

时失效。 

ECU (ECM) 停止 当 DSE 控制器请求 CANbus ECU (ECM) 停止发动机时有效。 

ECU (ECM) 普通报警 当 ECU (ECM) 提示出现普通报警时有

效。 

当 ECU (ECM)未出现有效普通报

警时无效。 

充电机故障普通警报/停机 当充电机普通警报/停机警报生效时，此输出有效。 

加卸载控制 当达到设定的加卸载转速且暖机延

时到期时，此输出有效。 

以下情况下无效:  

 发动机通过远程不带载启动数

字量输入运行。 

 发动机转速降低至低于卸载转

速 

 冷却中 

 出现停机警报 

 出现受控停机警报 

 怠速有效 

下页待续….
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输出来源 有效 输出来源 

综合维护保养报警 当任一维护保养报警有效时此输出有效。 

综合远程启动输出 当某一远程启动带载/不带载 数字量输入有效时此输出有效。 

公共报警 

IEEE 37.2 – 74 警报继电器 

当某一个或多个警报 (任意类型) 有效

时此输出有效。 

当没有有效警报时此输出无效。 

公共受控停机 

IEEE 37.2 – 74 警报继电器 

当某一个或多个受控停机警报出现时此

输出有效。 

当没有有效受控停机警报时此输

出无效。 

公共停机 

IEEE 37.2 – 74 警报继电器 

当某一个或多个停机警报出现时此输出

有效。 

当没有有效停机警报时此输出无

效。 

公共普通报警 

IEEE 37.2 – 74 警报继电器 

当某一个或多个普通警报出现时此输出

有效。 

当没有有效普通警报时此输出无

效。 

自定义 CAN x 仪表参数有效 当接收到的仪表参数(1-30)的相关自定义 CAN 仪表参数警报出现时，此输

出有效。 

冷却器控制 

IEEE 37.2 – 23  

温度控制设备 

由冷却器控制联合冷却液温度传感器一起激活。 

冷却液加热器控制 

IEEE 37.2 – 23  

温度控制设备 

由冷却液加热器控制联合冷却液温度传感器一起激活。 

冷却期间 冷却延时过程中有效 任意其他时间内输出无效。 

数据记录有效 记录数据时有效 以下情况下无效 

 数据记录功能失效 

 仅当发动机运行时启用记录

数据功能，而发动机在停机

状态 

 选择了记录至 U 盘的功能，

而 U 盘已满 

 控制器内存已满，且已选择

“保存最早的数据”选项 

通电 控制器通电时有效 

DEF 水平低警报 当 DEF 水平低 CANbus 警报出现时此输出有效。 

DEF 水平低 当出现 DEF 水平低警报时此输出有效。 

数字量输入 A 至 K 当相关数字量输入有效时此输出有效。 

已安装并开启屏幕加热器 当内置 LCD 屏幕加热器打开时有效。 

按向下键 按向下键时有效。 

抑制 DPF 自动再生 当抑制 DPF 自动再生有效时此输出有效。 

抑制 DPF 强制再生 当抑制 DPF 强制再生有效时此输出有效。 

DPF 强制再生互锁有效 当 DPF 强制再生互锁有效时此输出有效。 

已请求 DPF 强制再生 当 DPF 强制再生有效时此输出有效。 

DPF 非工作状态 当 DPF 非工作状态有效时此输出有效。 

DPF 再生进程中 在 DPF 再生进程中有效 

DPTC 过滤器 当柴油微粒过滤器 CANbus 警报出现时此输出有效。 

启用下垂功能 当某个被设置为启用下垂功能的输入有效时，或当在控制器设置中启用了下

垂功能时，此输出有效（此功能仅适用于 CAN 发动机） 

ECU 预热 当 ECU 进行发动机预热时此输出有效。 

急停 当急停警报出现时此输出有效。 

得电停机 当控制器希望设备停止运行时有

效。通常用来控制得电停机电磁

阀。 

在发动机停止后的 ETS 电磁阀保持

延时期间无效。 

下页待续… 
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输出源 有效 无效 

发动机停机 发动机停止时有效 发动机运行时无效 

发动机可带载 当发动机可以带载时有效 以下情况下无效： 

 未达到离合加载转速 

 出现停机或受控停机警报后 

 在暖机延时结束前的启动程

序期间 

发动机运行 当燃油继电器有效且发动机在运行时有效 

发动机停止有效 当远程停止数字量输入有效时，此输出有效。 

发动机停止 当燃油继电器开始无效且在发动机完全停止前保持有效时，此输出有效。 

启动失败 

IEEE 37.2 - 48  

不完整序列继电器 

当在设定的启动次数后设备看起来仍未运行时有效 

停机失败 

IEEE 37.2 - 48  

不完整序列继电器 

当在停机失败延时结束后设备依然在运行时，此输出有效 

风扇控制 发动机可带载(达到转速值)时有效。此输出是设计来控制外部冷却风扇。  

当发动机停止时，冷却风扇在风扇超速延时期间持续运行。 

灵活传感器（A至L）有效 当将相关的灵活传感器设置为数字量输入并生效时，此输出有效 

灵活传感器（A至L）高警报 当相关的灵活传感器高警报出现时此输出有效。 

灵活传感器（A至L）高预警 当出现相关灵活传感器高预警时此输出有效。 

灵活传感器（A至L）低警报 当出现相关灵活传感器低警报时此输出有效。 

灵活传感器（A至L）低预警 当出现相关灵活传感器低预警时此输出有效。 

燃油补给结束 当进行燃油补给操作后燃油液位没有变化时有效。 

燃油补给开始 燃油补给开始时有效 

燃油液位高警报 当燃油液位传感器检测到液位上升并高于高燃油液位警报设定值时有效。 

燃油液位高预警 当燃油液位传感器检测到液位上升并高于高燃油液位预警设定值时有效。 

燃油液位低警报 当燃油液位传感器检测到液位降低并低于低燃油液位警报设定值时有效。 

燃油液位低预警 当燃油液位传感器检测到液位降低并低于低燃油液位预警设定值时有效。 

燃油泵控制 

IEEE 37.2 – 71 液位开关 

当燃油液位降低至低于燃油泵控制开启

的设定值时有效，通常用来从储油箱中

输送燃油至日用油箱。 

如果输出已经是有效的，则当燃

油液位上升至高于燃油泵闭合设

定值时无效。 

燃油继电器 当控制器要求调速器/燃油系统有效

时，此输出有效。 

设备被停止的任何情况下无效，

包括盘车尝试期间，出现受控停

机和停机警报时。 

燃油箱液位高 当燃油箱液位高警报输入有效时，此输出有效。 

燃油用量警报 当燃油液位的降低速度高于设定的发动机运行时的运行消耗率或设定的发动

机停止时的停止消耗率，则此输出有效。 

下页待续….
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输出源 有效 无效 

HEST 有效 在出现排气温度高警报时此输出有效。 

冷却液温度高受控停机 当冷却液温度超过了设定的冷却液温度高受控停机水平时此输出有效。 

冷却液温度高停机 当冷却液温度超过了设定的冷却液温度高停机水平时此输出有效。 

冷却水温高普通报警 当冷却液温度超过了设定的冷却液温度高普通报警水平时此输出有效。 

进气温度高停机 当进气温度超过了设定的进气温度高停机水平时此输出有效。 

进气温度高普通报警 当进气温度超过了设定的进气温度高普通警报水平时此输出有效。 

错误转速 当发动机转速降低至低于错误速度警报水平时此输出有效。 

禁止预设启停 当设定的禁止预设启停数字量输入有效时，此输出有效。 

禁止 SMS 启动 当设置为禁止 SMS 启动的数字量输入有效时，此输出有效。 

指示灯测试 当设定的灯测试数字量输入有效时或当按了静音/灯测试按钮时，此输出有

效。 

按下指示灯测试/静音+打勾键 当按了灯测试/静音和打勾键时，此输出有效。 

按左键 按下左导航键时有效 

转速传感器信号丢失 当控制器通过转速传感器探测计检测到信号丢失时有效。 

百叶窗控制 当燃油继电器有效时此输出有效。 

用来为发动机驱动通风百叶窗。 

当燃油继电器无效时此输出无效。 

低冷却液温度 当冷却液温度降低至低于低冷却液温度警报设定值时有效 

低燃油液位 

IEEE 37.2 – 71 液位开关 

当燃油液位降低至低于燃油液位低警报设定值时有效 

低油压停机  

IEEE 37.2 - 63 压力开关 

当油压降低至低于低油压停机警报

设定值时有效 

以下情况下无效： 

 设备停止 

 在启动程序和安全延时期间 

低油压普通警报 

IEEE 37.2 - 63 压力开关 

当油压降低并低于低油压普通报警

设定值时有效 

以下情况下无效： 

 设备停止 

 在启动程序和安全延时期间 

维持控制数值有效 当在自动模式下维持控制数值有效时，此输出有效。 

维护保养报警 1,2,3 到期 当相关维护保养报警到期时有效。 

按下手动按钮 按下手动按钮时有效 

MPU 开路 当在转速传感器线路中检测到开路失败时有效。 

按下静音/指示灯测试按钮 按下静音/指示灯测试按钮时有效。 

按关机按钮 按下关机按钮时有效 

油送压传感器开路 当检测到油压传感器开路时有效。 

超速停机 

IEEE 37.2 – 12  

超速设备 

当发动机转速超过了超速停机警报设定值时有效 

超速普通警报 当发动机转速超过了设定的超速普通警报设定值时有效 

超速过速率警报 当发动机转速超过了超速过速率警报设定值时有效 

超速过速率普通报警 当发动机转速超过了超速过速率普通警报设定值时有效 

面板锁定 控制器面板锁定有效时此输出有效。 

通过数字量输入锁定面板 当将某一 数字量输入设置为“面板锁定”有效时此输出有效。  

远程锁定面板 远程锁定面板有效时此输出有效。 

PLC 输出标识 1-40 一系列可供 PLC 使用的自定义标识，主要用来控制或实现内外部功能。 

下页待续….



 

 第 33 / 135 页  057-203  版本: 6 
 

 

输出源 有效 无效 

预热延时期间预热 预热定时器开始时有效。通常用来

控制发动机预热塞。 

以下情况下无效 : 

 设备停止。 

 预热延时结束 

预热至盘车结束 预热定时器开始时有效。通常用来

控制发动机预热塞。 

以下情况下无效 : 

 设备停止 

 设备达到了盘车断开的条件 

预热至安全延时结束 预热定时器开始时有效。通常用来

控制发动机预热塞。 

以下情况下无效 : 

 设备停止 

 设备运行到了安全延时定时器

结束 

预热至普通报警延时结束 预热定时器开始时有效。通常用来

控制发动机预热塞。 

以下情况下无效 : 

 设备停止 

 设备运行到了暖机定时器结束 

初速阶段 当怠速定时器结束，且其保持有效至初速延时定时器结束或有效至设定的中

止启动数字量输入开始有效时，此输出有效。 

初速 当发动机以初速运行时此输出有效。 

保护失效 当通过软件设置或通过执行数字量输入的失效功能设置使控制器的保护系统

失效，此输出有效。 

远程控制 1-10 

 

当设置软件中的 SCADA 菜单栏下的远程控制输出源有效时，此输出有效。 

可用于控制外部电路或通过设置软件的 PLC 逻辑菜单栏配置使用。 

远程不带载启动 当将数字量输入设置为“远程不带载启动”有效时，此输出有效。此输出是

用来传送远程启动信号至控制系统的其他地方。 

远程带载启动 当将数字量输入设置为“远程带载启动”有效时，此输出有效。此输出是用

来传送远程启动信号至控制系统的其他地方。 

远程停机 当将数字量输入设置为“远程停止”有效时，此输出有效。此输出是用来传

送远程启动信号至控制系统的其他地方。 

将调速器复位至中位 当控制器需要将电位器复位至中位时有效。此输出是用来结合带有“回中”

输入的电子或电动电位器使用的。 

复位维护保养报警 1, 2, 3 当相关复位维护保养报警数字量输入有效时，此输出有效。 

返回延时进程中 当返回延时定时器有效时，此输出有效。 

逆功 出现逆功警报时此输出有效。 

禁止预设自启动 在内置调速器发出的禁止预设自启动请求期间，此输出有效。 

SCR 诱导 当 出现 SCR 诱导 CAN 警报时此输出有效。 

屏蔽停机警报 当取消保护模式有效，且触发了任意停机或受控停机警报时，此输出有效 

模拟自动按钮 当设置为模拟自动按钮的数字量输入有效时，此输出有效。 

模拟手动按钮 当设置为模拟手动按钮的数字量输入有效时，此输出有效。 

模拟关机按钮 当设置为模拟关机按钮的数字量输入有效时，此输出有效。 

模拟启动按钮 当设置为模拟启动按钮的数字量输入有效时，此输出有效。 

模拟停机按钮 当设置为模拟停机按钮的数字量输入有效时，此输出有效。 

模拟减速按钮 当设置为模拟减速按钮数的字量输入有效时，此输出有效。 

模拟加速按钮 当设置为模拟加速按钮的数字量输入有效时，此输出有效。 

怠速 当控制器请求发动机怠速运行时有

效。用来发出信号给发动机转速调

速器的怠速输入（如有） 

当控制器请求发动机以额定转速运

行时无效。  

SMS 远程不带载启动 当 SMS 收到远程不带载启动请求时有效。 

SMS 远程带载启动 当 SMS 收到远程带载启动请求时有效。 

转速优先级 1,2,3,4 有效 当相关转速优先级有效时有效。 

下页待续….
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输出源 Active Inactive 

减速继电器 控制器需要降低外部燃油调速器或电位计的速度时有效。 

转速优先级 1,2,3,4 已选择 当将转速控制设置为可选且相关转速优先级有效时，此输出有效。 

加速继电器 控制器需要提高外部燃油调速器或电位计的速度时有效。 

选择高速 当高速输出有效时，此输出有效。 

选择低速 当低速输出有效时，此输出有效。 

按启动键 按启动键时有效。 

启动延时进行中 远程启动延时有效时此输出有效。 

启动暂停 启动暂停数字量输入有效时此输出有效。 

启动继电器 

IEEE 37.2 – 54 盘车装置啮合元

件 

当控制器要求发动机盘车时有效。 

启动报警 

 

在启动延时后的预热延时（如使用）至设备启动期间有效并持续有效。此输

出可用来提供外接蜂鸣器并发出信号提示发动机即将启动。 

启动报警生效时间段 

 

出现启动警报时此输出有效。启动警报生效时间段从控制器启动发动机到发

动机进入停机状态。此输出用于控制外部逻辑电路。 

按停止+ 打勾键 按下停止和打勾键时有效。 

停止并锁定面板 当停止并锁定面板数字量输入有效时，此输出有效。 

按停机键 当按停机键时有效。一旦松开按钮， 输出无效。 

系统正常 当控制器进入自动模式且未出现警报时有效。 

系统处于自动模式 选择自动模式时后有效。 

系统处于手动模式 选择手动模式时后有效。 

系统处于关机模式 选择关机模式时后有效。 

系统处于停机模式 选择停机模式时后有效。 

远程有效功能 在通信端口已接通且传输停止后的短时间内有效。可用作继电器或 LED 指

示灯。 

远程数据有效 数据传输时有效。此输出在数据传输时会不断地变更状态（闪烁）。因此控

制源会重复性闪烁，通常用作 LED 指示灯而不是继电器。 

如需查看类似的适用于控制继电器的控制源，请查看远程有效章节。 

自动模式下远程启动 处理远程监控器在自动模式下发送的启动请求时，此输出有效。 

按减速按钮 按减速按钮时有效 

按加速按钮 按加速按钮时有效 

按打勾键 按下打勾键时有效。 

低速停机 当发动机转速降低至低于设定的低速停机警报设定值时有效 

低速普通警报 当发动机转速降低至低于设定的低速停机普通警报设定值时有效 

按向上键 按向上键时有效 

等待发动机可带载 当发动机收到启动指令但是还不可以带载时有效。 

油中有水 当启用油中有水的数字量输入或 CAN ECU 功能时，此输出有效。 
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2.5.5 虚拟 LED 指示灯 
 

 
可在输出源章节查看可设置为控制器虚拟 LED 指示灯的输出源列表。 

 

用户可配置 LED 指示灯

“状态”项。控制器上无

法查看这些“状态”项，

但用户可通过电脑设置软

件上的 SCADA 查看，或

通过支持 Modbus 协议的

第三方系统 (如 BMS 或 

PLC) 读取。 
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2.6 定时器 
 

许多定时器都关联了警报。警报发生时，警报定时器与警报设置位于同一页面。而与警报不关联的定时器则位

于定时器页面。 

定时器章节分为几个子项，可通过点击鼠标选择相应的项目。 

 
 
 

2.6.1 启动定时器 
 

 

 
 

下页详述参数信息…

点击并拖曳来更改设置。 

定时器增量可设置为 1 秒至 1 分钟的步

长，然后是 30 秒至 30 分钟的步长；之

后可以是 30 分钟(直至定时器允许的上

限值)的步长。  
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定时器 描述 

远程不带载启动 

远程带载启动 

远程监控启动 

在自动模式下启动的延时时长。定时器在对应的启动指令发出时激活。 

 

通常情况下定时器是用于阻止设备在收到瞬时启动信号时启动。 

预热 预热输出（如已设置）有效期间的“预热”时长。 

跳过预热过程 设备停止至跳过预热延时的时长。如在延时结束前需要设备再次启动，则可跳过预热

过程，因为设备在上一次运行后仍有余温，无需加热。 

尝试盘车 

注意: 仅在使用转速传感器和多次尝试盘车盘车时可用。 

控制器在每次尝试盘车时的时长。如果转速传感器在定时器时限内未检测到飞轮盘的

移动，则尝试盘车终止。如果连续盘车失败次数达到设定的尝试盘车次数上限，则引

发盘车失败警报。 

尝试盘车间歇 

注意: 仅在使用转速传感器和多次盘车尝试时可用。 

控制器在每次盘车尝试之间的等待时长。 

盘车延时 从燃油继电器得电到盘车继电器得电之间的延时时长。 

通常应用于使燃油系统优先开始工作。 

盘车时长 每一次尝试盘车的时长 

盘车间歇时长 多次尝试盘车之间的时长。 

怠速 启动时要求发动机怠速运行的时长。 

通常用于限制启动时的排放量。 

升速 发动机在移除怠速运行指令后按照额定转速运行所花费的时长。如果时间太短，发动

机会因为低速警报而停止。如果时间过长，则低速运行保护失效至怠速闭合时间定时

器结束。 

DPF 慢加速 处于怠速状态的DPF阶段终止后，从取消转速保护到发动机达到标称值所需的时长。 

安全监察延时 控制器在开机时忽略油压、发动机转速和其他延时警报的时长。此定时器是用来支持

发动机转速在保护激活前升起来。 

暖机时长 发动机可带载前的运行时长。可用来加热发动机以防过度磨损。 

传感器故障延时 

注意: 仅在使用转速传感器时可用。 

盘车一旦开始后控制器必须接收到速度信号的时限。如果没出现信号，则发动机停机

且发出速度信号丢失警报。 

发动机启动延时 当将启动控制方案设置为启/停接触时，此定时器是其在自动模式下启动的延时时

长。延时结束后，远程带载启动延时开始。 

通常应用于防止设备在收到短暂启动信号时启动。 
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2.6.2 带载 / 停机定时器 
 

 
 

定时器 描述 

返回延时 仅适用于自动模式，在发动机执行停机动作前可短期撤销停机请求的时限。用来确保

发动机在收到启动请求已撤销的指令前持续带载。 

冷却延时 使发动机在卸载后不带载运行的时长。此定时器支持设备冷却，对于带涡轮增压器的

发动机尤为重要。 

怠速冷却 在冷却延时后控制器指示发动机怠速运行的时长。 

停机电磁阀保持 发动机停机后得电停机输出的通电保持时长，用来确保设备在撤销停机电磁阀控制信

号前已完全停机。 

停机失败延时 停机失败延时后，设备被请求停机但仍持续运行的时长，此情况下会产生停机失败警

报。 

发动机停机延时 在自动模式下停机前的时长。当将启动控制方案设置为启动/停止接触时，此定时器

可在远程停止指令发出时激活。 

通常应用于防止设备在收到短暂远程停止信号时停止。 

发动机转速瞬态延时 低速/超速警报的延时时长。通常用于防止因较大的负载水平变化引起的假性停机警

报。 

初速延时 发动机以初速运行的时长。也被称为初速阶段。 

速度切换延时 

注意: 仅当转速控制方案被设置为可选转速时可用。 

速度选择数字量输入激活时速度变化的延时时长。 

 

点击并拖曳来更改设置。 

定时器增量可设置为 1 秒至

1 分钟的步长，然后是 30 秒

至 30 分钟的步长；之后可

以是 30 分钟(直至定时器允

许的上限值)的步长。 
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2.6.3 控制器定时器 
 

 
 
 

定时器 描述 

页面延时 在用户长时间无控制器操作的情况下，控制器屏幕显示返回至状态界面的时长。 

滚动延时 所选页面在参数之间的自动滚动显示的时长。 

背光延时 如果控制器在背光延时期间用户无任何操作，则 LCD 屏背光关闭。 

睡眠延时 如果控制器出于停机模式，则控制器会在睡眠延时结束后休眠。 
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2.7 发动机 
 

发动机栏可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 
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2.7.1 发动机保护 
 

 
 

 
 

2.7.1.1 燃油中有水 
 

参数 描述 

动作 在 DSE 控制器连接了 ECU 或当被设置为油中有水的数字量输入被激活时，控制器通过

CAN 信息收到油中有水警报时，此警报生效。 

 

选择警报动作： 

无 

受控停机 

普通报警 

 

生效时间段 选择警报生效时间段. 

 

具体选项如下: 

一直: CAN 总线丢失时警报生效。  

从带载开始:  仅在发动机带载后有效。 

从安全延时开始: 仅在安全延时定时器后有效。 

从启动开始:  仅在盘车继电器接通后有效。 

从不:  禁用警报。 

静置时: 仅在发动机不运行时有效。 

激活延时 从出现故障到控制器激活 ECU (ECM)数据失效警报的时长。 

 
 

2.7.1.2 燃油箱液位 
 

参数 描述 

动作 当配置为燃油箱液位高的数字量输入有效时，此警报生效。 

 

选择警报动作: 

受控停机 

普通警报 
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2.7.2 油压 
 

如果已选择 CANbus 发动机文件–大部分发动机通过 CAN 总线发送油压。如未选择, 则须将模拟量输入 A 设置

为灵活模拟量或数字量输入。请查看本文相关章节参考灵活模拟量输入和数字量输入的设置。 

 

如果所选的 CANbus 发动机不支持通过 CANbus 连接发送油压, 可选模拟量输入 A 做为数字量输入, 灵活模拟

量输入或模拟量油压传感器。 

 

 
 

 

参数 描述 

输入类型 从预设的列表中选择传感器信号和传感器曲线，或新建一个用户自定义曲线。 

启用开路警报  = 禁用警报。 

 =  当传感器断开时控制器检测到开路，低油压开路警报生效。 

低油压警报  = 禁用警报 

 = 当测量到的油压降低至低于设置的触发值时，低油压停机警报生效。 

低油压预警  = 禁用警报 

 = 当测量到的油压降低至低于设置的触发值时，低油压普通警报生效。当油压上升至

高于设定的返回值时，普通报警自动复位。 

点击编辑‘传感器曲

线’。 请参考本文“编

辑传感器曲线章节”。 
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2.7.3 冷却液温度 
 

冷却液温度页面可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 

 
 
 

2.7.4 冷却液温度报警 
 

如果已选择 CANbus 发动机文件–发动机通过 CAN 总线发送温度测量数据。将模拟量输入 B 设置为数字量输

入。设置方法与数字量输入设置一样，具体请参考本文相关章节。 

 
 

   

已为常用的传感

器型号预加载了

传感器曲线。 
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参数 描述 

输入类型 从预设的列表中选择传感器信号和传感器曲线，或新建一个用户自定义曲线。 

启用开路报警  = 禁用警报 

 = 当控制器在传感器断开时检测到开路，冷却液温度开路警报生效。 

低冷却液温度预警  = 禁用警报 

 = 当测量到的冷却液温度降低至低于设置的触发值时，低冷却液温度普通报警有效。

当冷却液温度上升至高于设定的返回值时，普通报警自动复位。 

高冷却液温度预警  = 禁用警报 

 =  当测量到的冷却液温度上升至高于设置的触发值时，高冷却液温度警报生效。当冷

却液温度下降至低于设定的返回值时，普通报警自动复位。 

高冷却液温度受控

停机 

 = 禁用警报 

 =  当测量到的冷却液温度上升至高于设置的触发值时，高冷却液温度受控停机警报生

效。 

高冷却液温度停机

警报 

当测量到的冷却液温度上升至高于设置的触发值时，高冷却液温度停机警报生效。 
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2.7.5 冷却液温度控制 
 

 
 

参数 描述 

冷却液加热器控制  = 禁用冷却液加热器控制功能。 

 =  当发动机冷却液温度降低至低于设置的激活值时，设置为冷却液加热器控制的

数字量输出得电。 

此设计是用来控制外部发动机加热器的。 

当冷却液温度上升至高于设置的关闭值时，数字量输出断开。 

冷却器控制  =  禁用冷却器控制功能。 

 =  当发动机冷却液温度超过了设置的激活值时，设置为冷却器控制的数字量输出

电。 

这个是设计来控制外部发动机冷却系统的，如额外的冷却风扇。 

当冷却液温度降低至低于设置的关闭值时，数字量输出断开。 

风扇控制 当发动机可带载 (达到转速值)时，被设置为风扇控制的输出得电。 此输出的设计是

用来控制外部冷却风扇的。 

当发动机停止时，冷却风扇在风扇超速延时期间持续运行。 

启用或禁用警

报。如果禁用警

报，下面的相关

数值会转为灰

色。 

点击并拖曳更改设

置。 

 

输入数值或点击上下箭头更改设

置。 
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2.7.6 燃油液位 
 

此章节可进行燃油液位输入的配置。 

 
 
 

 

参数 描述 

输入类型 从预设的列表中选择传感器信号和传感器曲线，或新建一个用户自定义曲线。 

 

可将传感器信号类型设置为: 

电流型 

电阻型 

电压型 

低燃油液位警报  = 禁用警报 

 = 当测量到的燃油液位在延时时限内降低至低于设置的触发值时，低燃油液位警报生

效。 

 = 禁用预警 

 = 当测量到的燃油液位在延时时限内降低至低于设置的触发值时，低燃油液位预警生

效。 

燃油泵控制  = 禁用燃油泵控制 

 = 支持控制器控制外部燃油泵将燃油从储油箱传输至日用油箱。 

当燃油液位降低至低于设置的激活值时，设置为燃油泵控制的数字量输出得电，当燃油

液位超过设置的关闭值时，燃油泵控制断开。 

 

单击编辑 ‘传感器曲线’. 详

情请查看本文编辑传感器

曲线章节。 

 

提示 : 设置输出为“燃油

泵’控制。可用来从储油

桶传输燃油至日用油

箱。 

选择所需的警报类型。

请查看本文警报类型章

节进一步了解详情。 



 

 第 47 / 135 页  057-203  版本: 6 
 

 
 

参数 描述 

稳定延时 控制器在稳定延时期间滚动记录燃油液位百分比。 

 

当滚动记录的燃油液位百分比显示燃油液位在稳定延时期间上升至高于设定的指示需加
注燃油值，控制器会在事件记录中记录开始加注燃油的事件。 

 

当滚动记录的燃油液位百分比显示燃油液位在稳定延时期间的变化值并不高于指示燃油
位稳定值，控制器会在事件记录中记录停止加注燃油的事件。 

指示需加注燃油 当燃油位升高的速率高于  

 

指示需加注燃油 

稳定延时 

 

则事件记录中会记录开始加注燃油事件。可根据设置外拨或发送 SMS 信息。 

 

示例: 

稳定延时 = 1 分钟 

指示需加注燃油= 3 % 

 

当燃油位上升速率高于每分钟 3%，则会记录燃油加注事件。 

 

指示燃油位稳定 加注燃油时，如果燃油位上升速率低于  

 

指示燃油位稳定 

稳定 

 

则会在事件记录中记录停止加注燃油事件。可根据设置可外拨或发送 SMS 信息。 

 

示例: 

稳定延时 = 1 分钟 

指示燃油位稳定 = 2 % 

 

当燃油液位上升速率低于每分钟 2%，则会记录结束加注燃油。 

燃油用量报警 可通过报警监控燃油用量。 

当燃油液位降低的速率高于设置的发动机运行时的运行速率，或当燃油液位降低速率高

于发动机停止时的停机速率，警报激活。 

此警报可用于检查燃油泄漏问题或潜在的盗油问题。 

 
 

 

设定油箱尺寸 

燃油监控数据的

SMS 记录 

设置燃油记录事件的

SMS 发送频率 

点击激活通过调

制解调器将燃油

记录事件外拨至

电脑的功能 

设置将燃油液位记录到控

制器事件记录中的时间间

隔。 
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2.7.7 DEF 液位 
 

 注意 ：本章提及的警报设置仅当 ECU (ECM)支持 DEF 水平功能时有效。 

 

注意: 本章的警报动作设置决定了 DSE 控制器如何对 CANbus 信息做出反应；但是， ECU (ECM) 仍可

根据警报严重性关闭发动机。 

 

DEF 水平是 ECU (ECM) 发出的 CANbus 信息。以下参数可支持用户通过 DSE 设置软件设定 DSE 控制器对

DEF 水平做出的反应。 

 
 
 
 
 

 
 
 
 

参数 描述 

DEF 水平低警报  = 禁用警报 

 = 当ECU发出的DEF水平低于设置的触发值时长超过设定的延时时限时，

DEF 水平低警报被激活。 

动作 从列表中选择所需的警报类型: 

受控停机 

停机 

请查看本文警报类型章节进一步了解详情。 

DEF 水平低预警  = 预禁用警报 

 =  当ECU发出的DEF水平低于设置的跳闸水平时长超过设定的延时时限

时，DEF 水平低预警被激活。 

当DEF水平升高至高于返回值时，预警解除。 

 

点击启用或禁用警

报，禁用警报后相关

数值会变成灰色。 

选择所需的警报类

型。如需了解详

情，请查看本文警

报类型章节。 

点击并拖曳以更

改时间延时。 



 

 第 49 / 135 页  057-203  版本: 6 
 

2.7.8 发动机选项 
 

 

 
 

参数详情见下页... 

 

输入数值或点击上下

箭头更改设置。 

此项仅供阅读不可调

整。如需调整，请前

往 控制器 | 应用菜单
页。 



 

057-203  版本: 6 第 50 / 135 页  
 

2.7.8.1 开机选项 
 

参数 描述 

启动尝试 控制器尝试启动的次数。 

如果控制器在盘车延时结束前未检测到发动机点火成功，则取消当前启动尝试并在下一次尝

试盘车开始前进入盘车休息延时。 

如果启动尝试次数达到设定值，仍未检测到发动机正在运行，则会产品启动失败停机警报。 

 

通过所有的盘车脱离检查方法后，检测到发动机正在运行。请参考本文盘车脱离章节进一步

了解详情。 

 
 

2.7.8.2 预热 
 

注意:可通过将数字量输出设置为预热启用此功能。 

 

注意: 根据发动机类型的设置，此功能直接由 ECU (ECM)控制。 

 

参数 描述 

启用  = 禁用预热。 

 =  当冷却液温度低于设置的激活值，设置为预热的数字量输出可在设备盘车前的时限内

激活。 

激活 将冷却液温度设置为低于预热的激活值。 

延时时限 将延时设置为预热数字量输出在盘车前仍然有效。 

 
 

2.7.8.3 后热 
 
 

注意:可通过将数字量输出设置为预热启用此功能。 

 

注意: 根据发动机类型的设置，此功能直接由 ECU (ECM)控制。 

 

参数 描述 

启用  = 禁用后热功能。 

 =  当冷却液温度低于设置的激活值，设置为预热的数字量输出可在设备盘车开始后到被

认为可带载前期间激活。 

激活 将冷却液温度设置为低于预热的激活值。 

延时时限 将延时设置为预热数字量输出在盘车后到发动机准备就绪前仍然有效。 
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2.7.9 ECU (ECM) 选项 
 

注意: ECU (ECM) 选项章节在设备连接至 ECU (ECM)后可设置。 

 
 

 
 

2.7.9.1 发动机运行小时数 
 

参数 描述 

控制器记录发动机运

行小时数 

 = 发动机运行小时数获取自 ECU。 

 = DSE 控制器记录发动机运行小时数，不参考 ECU 的此项参数数值。 

 
 

2.7.9.2 DPF 再生控制 
 

参数 描述 

DPF 再生控制 当要求在手动再生循环中降低发动机转速时 DPF 再生控制可供 ECU(ECM)使用。在此

期间，发电机无法供电且低速和低频率警报失效。 

 
 

2.7.9.3 ECU 唤醒 
 

参数 描述 

ECU 唤醒  =禁用 禁用此选项 

 = 发动机停止时，DSE 控制器会向 ECU (ECM) 发出唤醒信号并保持通电 2 分钟以

读取 ECU (ECM) 参数。 此功能可根据周期性唤醒时间的设定周期性重复。 

持续测量水温 

注意：仅当 ECU 唤醒启用后可用。 

 = 禁用此选项。 

 = 水温测量用于控制水温。 
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2.7.9.4 ECU (ECM) 开机延时 
 

参数 描述 

ECU 开机延时  = 禁用此选项。 

 = 当发动机接收到启动信号，DSE 控制器在激活燃油继电器和启动继电器输出前发

送唤醒信号给 ECU (ECM)，或通过 CAN 信息发送启动信号，等待 ECU 在发出启动请

求前做出反应。如果 ECU (ECM)在延时期间无反馈应，控制器则激活 ECU 启动失败

警报。 

 
 

2.7.9.5 DTC 屏蔽列表 
 

参数 描述 

DTC 列表屏蔽列表  = 禁用此选项。 

 = 启用控制器要屏蔽的 DTC (故障诊断编码) 。当被屏蔽的 SPN 出现时控制器

会让发动机继续运行；但是根据警报严重等级，发动机会根据 ECU (ECM) 校准

信息关停。 

此功能可用来屏蔽一些 ECU (ECM) 上的指示灯或普通警报，但不在 DSE 控制器

上显示。 

 
 

2.7.9.6 其他选项  
 

参数 描述 

CAN 源地址 

注意: 如需查看完整的 J1939-75 发动机信息和仪表参数列表列表，请登录

DSE www.deepseaelectronics.com 官网查看并参考 DSE 出版:  057-254  

DSE8610 MKII 操作说明书。 

 

设置 DSE 控制器的 CAN 源地址；通过此源地址其他 CANbus 设备可读取设备仪

表参数信息。 
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2.7.10 ECU (ECM) 警报 
 

CAN 警报栏可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 

 
 
 

2.7.10.1 ECU 数据失效 
 

 
 

参数 描述 

ECU 数据失效 为 ECU (ECM) CANbus 数据连接提供保护。 

 

警报动作列表如下所列: 

无 

受控停机 

停机 

普通警报 

报警（生效时间段） 选择 CAN ECU 数据失效警报 生效的时间段。 

 

具体选项如下: 

一直: 在任何时候 CAN 总线信号丢失时警报生效。  

从带载开始:  仅在发动机带载后有效。 

从安全延时开始: 仅在安全延时后有效。 

从启动开始:  仅在启动继电器得电后有效。 

从不:  禁用警报。 

静置时: 仅在发动机不运行时有效。 

激活延时 从出现故障到控制器激活 ECU (ECM)数据失效警报的时长。 

 
 

2.7.10.2 DM1 信号 
 

注意: 本章节仅在设备连接至 ECU (ECM)后可设置。 

 

注意: 唯有 ECU (ECM)支持相关功能时，本章节参数的设置才会生效。 

 

注意: 本章警报动作的设置决定了 DSE 如何对 CAN 信息做出反应； 但是，ECU (ECM) 仍会根据警报严

重性关停发动机。  

 

DM1 信号是来自于 CAN ECU (ECM)的信息。可通过以下参数设置 DSE 如何对相关信息做出反应。 
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选择警报动作:  

无,  

受控停机,  

停机, 

或普通警报 

选择警报生效的时

间段:  

一直 

从带载开始 

从安全延时开始 

从启动开始 

从不 

静置时 
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2.7.10.3 高级设置 
 

注意: 本章节仅在设备连接至 ECU (ECM)后可设置。 

 

注意: 唯有 ECU 支持相关功能时，本章节参数的设置才会生效。 

 

可设置部分来自于发动机 ECU 的其他 CAN 信息。 

 

  
 

选择警报动作:  

无,  

受控停机,  

停机, 

或普通警报 

 

选择警报生效的时

间段:  

一直 

从带载开始 

从安全延时开始 

从启动开始 

从不 

静置时 

 

ECU 产生的高排气温

度（HEST）警报 

当烟尘量水平达到

需要手动重生的条

件时，警报激活 

ECU 产生的尿素液位

低警报 

ECU 产生的 SCR 选择

性催化还原诱导警报 
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2.7.11 燃气发动机选项 
 

 
 

参数 描述 

阻塞延时 控制燃气阻塞输出在启动程序中的有效时长。 

燃气使用延时 控制燃气点火和激活燃油输出之间的时长。用来在启动流程中从发动机内净化废旧燃气。 

点火关闭延时 控制从燃油输出断开到燃气点火输出断开期间的时长，用于在停机流程中将未完全燃烧的

燃气在发动机停机前从发动机内净化。 

 
 

2.7.12 盘车 
 

盘车脱离设置可用来检测设备在启动程序中何时点火成功。 

设备盘车开始时，第一个通过盘车脱离设置的参数会引起盘车信号的中断。 

 

一个以上的盘车脱离信号源可支持更快的盘车脱离反馈，从而使发动机和起动机零部件磨损更少。同时多个信

号源也可预防某一信号源丢失，例如因保险丝烧断或跳闸等原因。 

 
 
 
 
 
 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

点击并拖曳以更改

设置。 

 输入数值或点击上下

箭头更改设置。 

如已启用启动前检查油压功

能，若没看到油压低则不可

以开始盘车。 此功能是用来

在起动机啮合前进行安全复

查预防发动机停止。 

启用后，在手动启动期间松开启动按钮

也会断开盘车。 

手动盘车时限是用来保护发动机，预防

因启动失败而盘车过久。 
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2.7.13 转速检测 
 

 
 

参数 描述 

禁用 ECM 转速

检测 

 = ECM 已连接 DSE 控制器并用于转速检测。 

 = ECM 已连接至 DSE 控制器，但控制器使用了另一种转速检测形式。  

使用转速传感器 

注 意 : 如 需 了 解 脉 冲 传 感 器 输 入 的 参 数 ， 请 登 录 DSE 官 网

www.deepseaelectronics.com 查看 DSE 刊物: 057-202 DSEE800 操作说明书。 

 = 转速传感器未连接至 DSE 控制器。 

 = 已连接低阻抗转速传感器至 DSE 控制器用于测量发动机转速。 

脉冲每转 转速检测设备计算的发动机每转的脉冲数。 

启用起动机多次

啮合尝试 

 = 无尝试起动机啮合次数。如在盘车期间未检测到转速传感器，启动失败警报生效。 

 = 如在盘车期间未检测到转速传感器脉冲，则认为起动机未啮合来启动发动机。起动机失

电并再次通电尝试盘车，直至起动机啮合尝试次数达到设定的次数上限。 

启动尝试 控制器进行的启动尝试次数。 

如果控制器在盘车延时结束前未检测到发动机点火成功，则当前启动尝试取消，盘车休息延

时开启直至下一次盘车尝试开始。 

如果在启动尝试次数达到设定次数后仍未检测到发动机运行。启动失败停机警报产生。 

 

通过各种盘车脱离检测方法检测到发动机运行。如需进一步了解，请查看本文盘车脱离章

节。 

检测信号丢失 如在发动机运行期间转速传感器信号丢失（或当启用起动机多次啮合尝试后未出现转速传感

器信号），警报产生。 

 

停机: 发动机从负载移除并立即停止。 

 

普通警报: 发动机继续运行，但是引发了普通警报。 

如遇传感器故

障，禁用低速警

报 

 = 即使有转速传感器故障，仍激活低速警报。 

 =  当转速传感器故障，低速警报失效。 
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2.7.14 转速设置 
 

  
 
 

2.7.14.1 低速 
 

参数 描述 

低速警报  =  禁用低速警报 

 =  如遇发动机转速降低至低于设定的低速警报触发值的时长超过了激活延

时时长，则低速警报激活。用户可根据需求自定义设置低速警报触发值。 

动作 请从列表中选择所需的警报类型: 

受控停机 

停机 

 

如需了解详情，请参考本文警报类型章节。 

低速预警  =  禁用低速普通警报。 

 =  如遇发动机转速降低至低于设定的低速预警触发值的时长超过了激活延

时时长，则产生低速普通报警。用户可根据需求自定义设置低速预警触发

值。 

 

点击启用或禁用选项。如禁用

警报，则下方相关参数数值变

为灰色。 

无法禁用超速停机警

报。 
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2.7.14.2 超速 
 

参数 描述 

超速预警  = 禁用警报 

 =  如遇发动机转速上升至高于设定的超速预警触发值时长超过激活延时时

长，则产生超速普通报警。当发动机速度降低至低于设定的返回值时，普通

警报自动复位。 

用户可根据需求自定义设置超速预警触发值。 

超速警报  =  禁用警报 

 =  如遇发动机转速上升至高于设定的超速警报触发值时长超过激活延时时

长，则产生超速停机报警。用户可根据需求自定义设置超速警报触发值。 

 
 

2.7.14.3 超速选项 
 

参数 描述 

超速过速率% 

 

为预防发动机启动时出现虚假超速警报，控制器带有自定义设置的超速过速

率保护。 

此功能支持发动机转速在启动过程中短暂的“覆盖”超速设定值。 

超速延时 与其“禁用”超速警报，从发动机启动到超速过速率延时期间的上升百分比

暂时以超速过速率为准。 
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2.7.15 发动机控制 
 

发动机控制栏可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 

 
 
 

2.7.15.1 发动机控制选项 
 

 
 
 

启动 
 

参数 描述 

盘车转速 盘车期间调速器输出产生的电压。 

暖机转速 暖机延时期间调速器输出产生的电压。 

 
 

怠速 
 

参数 描述 

启用  = 禁用怠速 

 = 启用怠速且发动机转速在盘车成功后切换至怠速。 

怠速 安全延时和怠速延时期间调速器输出产生的电压，使发动机怠速运行。 
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斜坡率 
 

参数 描述 

已启用斜坡率  =  切换设置的转速时禁用斜坡率。  

 =  切换设置转速时启用斜坡率。此功能支持发动机线性加减速。 

加速斜坡率 当要求升高转速设定值时，调速器输出电压的每秒变化率。 

减速斜坡率 当要求降低转速设定值时，调速器输出电压的每秒变化率。 

 

 

初速 
 

参数 描述 

初速 初速阶段调速器输出产生的电压。 

 
 

DPF 再生 
 

参数 描述 

启用 DPF 再生转速  = 禁用 DPF 再生。 

 =  当支持 DPF 非工作再生的 ECU (ECM)启用了此功能时可用， 启用 DPF 再

生时的转速设定值。 

 
 

冷却 
 

参数 描述 

冷却转速 冷却时调速器输出产生的电压。 
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2.7.15.2 手动模式下控制 
 

 
 
 

参数 描述 

最小转速 通过前面板的升速和降速按钮变更的发动机转速(RPM) 最小值。 

默认转速 通过 RPM 转速设置定义发动机运行默认速度。 

可在发动机运行时通过前面板升速/降速按钮变更参数。 

最大转速 可通过前面板升速/降速按钮变更转速设定最大 RPM 转速值。 

转速变更步长 (RPM) 

注意: 启用斜坡率后，长按增加发动机转速  或 降低发动机转速 

 按钮后，目标转速会按照斜坡率而非步长增降。如需了解详情，请参

考 DSE 刊物: 057-202  DSEE800 操作说明书。 

 

可通过短按增加发动机转速  和 降低发动机转速  按钮增加或降低发动机

转速。 

运行时长 

注意: 双击手动按钮可激活运行时长功能，再按手动按钮可激活控制

器切换运行时长功能。如需了解详情，请参考 DSE 刊物: 057-202  

DSEE800 操作说明书、 

 

控制器在手动模式下启动发动机，若在运行时长延时到期后控制器停止了发动

机，第二次点击手动按钮可激活运行时长功能。 

启动时恢复至默认转速  =  停止发动机后，新的启动要求以之前设定的转速运行发动机。 

 =  停止发动机后，新的启动要求以设定的默认转速运行发动机。 
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2.7.15.3 自动模式下控制 
  
 

自动模式下的转速控制可设置为几种不同方案：具体见以下章节中的描述。各项配置定义了发动机在自动模式

下运行的转速控制方案。 

 
 

 
 
 

2.7.15.3.1 固定转速 
 

此项为固定转速发动机的应用，适用于发动机启动开始就以恒定转速 RPM 运行。 

 

 
 

参数 描述 

固定控制方案 发动机运行时调速器的输出电压是固定的。 

运行转速 调速器产生的电压可定义发动机的默认转速。 
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2.7.15.3.2 线性转速 
 

此功能适合多种转速发动机的应用，适用于发动机转速取决于选定的模拟量输入。 

  
 

参数 描述 

线性控制方案 发动机运行时，调速器输出电压是线性的，且由控制传感器数值驱动。 

控制传感器 请在自动模式下选择合适的灵活传感器调整发动机转速。请务必将灵活传感器设

置为可使用。 

最小值 灵活传感器输入的最小值。  

当将灵活传感器调整为此数值，调速器输出降低至设定的最小转速值。 

最大值 设置灵活传感器 输入的最小值。 

当将灵活传感器调整为此数值，调速器输出升高至设定的最大转速值。 

最小转速 当通过灵活传感器或在手动模式下通过前面板增速/降速按钮调整转速时，调速器

输出所产生的最小电压。 

最大转速 当通过灵活传感器或在手动模式下通过前面板增速/降速按钮调整转速时，调速器

输出所产生的最哒电压。 
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2.7.15.3.3 手动控制 
 

适合可变转速的发动机应用，需要通过操作前面板增速/降速按钮调整发动机转速。 

 

 
 
 

参数 描述 

手动控制方案 可手动调节调速器输出电压并通过手动控制模式设置。 

 
 

2.7.15.3.4 可选转速 
 

用于可变转速的发动机应用，转速由设置为速度优先级的数字量输入的激活定义。 

 

 

 
 

 

参数 描述 

可选控制方案 调速器输出电压的定义取决于设置为速度优先级的数字量输入的激活。 

速度优先级 1 在激活速度优先级 1 数字量输入时设定发动机转速(RPM)。 

速度优先级 2 在激活速度优先级 2 数字量输入时设置发动机转速(RPM)。 

速度优先级 3 在激活速度优先级 3 数字量输入时设置发动机转速(RPM)。 

速度优先级 4 在激活速度优先级 4 数字量输入时设置发动机转速(RPM)。 
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2.7.15.3.5 空载转速 
 

用于固定转速发动机的应用，适用于启动时以恒定转速运行的发动机。 

 
 

参数 描述 

空载控制方案 发动机运行时调速器输出电压固定。 

空载转速 通过调速器输出产生的电压定义发动机运行的默认转速。 

 
 

2.7.15.3.6 满载转速 
 

用于固定转速发动机的应用，适用于启动时以恒定转速运行的发动机。 

 

 
 

参数 描述 

满载控制方案 发动机运行时调速器输出电压固定。 

满载转速 通过调速器输出产生的电压定义发动机运行的默认转速。 
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2.7.15.3.7 维持空 
 

注意: 需设置某个灵活传感器并在设置中选择为控制传感器，否则，DSE 设置软件不支持将此文件写入控

制器。 

 

用于泵控制应用，适用于发动机驱动流体泵将储液罐维持在空的状态的情况。 

 
 

 
 

参数 描述 

维持空控制方案 调速器输出电压取决于控制传感器设定值。当控制传感器数值低于设定的设置点

死区，发动机以运行速度运行。当测量到的控制传感器数值高于设定的设置点死

区，发动机以空载速度运行。 

控制传感器 选择灵活传感器以在自动模式下调整发动机转速。 必须将灵活传感器设置为可使

用。 

运行转速 控制传感器数值低于设定的设置点死区时，调速器输出产生的电压。 

空载转速 控制传感器数值高于设定的设置点死区时，调速器输出产生的电压。 

设置点 维持在空载状态时的数值。 

死区 设置点左右可启动或停止排空过 程的数值范围。 
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2.7.15.3.8 维持满 
 

注意: 需设置某个灵活传感器并在设置中选择为控制传感器，否则，DSE 设置软件不支持将此文件写入控

制器。 

 

用于泵控制应用，适用于发动机驱动流体泵将储液罐维持在满的状态的情况。 

 

 
 

参数 描述 

维持满控制方案 调速器输出电压取决于控制传感器设定值。当控制传感器数值高于设定的设置点

死区，发动机以运行速度运行。当测量到的控制传感器数值低于设定的设置点死

区，发动机以满载速度运行。 

控制传感器 选择灵活传感器以在自动模式下调整发动机转速。 必须将灵活传感器设置为可使

用。 

运行转速 控制传感器数值高于设定的设置点死区时，调速器输出产生的电压。 

满载转速 控制传感器数值低于设定的设置点死区时，调速器输出产生的电压。 

设置点 维持在满载状态时的数值。 

死区 设置点左右可启动或停止注满过程的数值范围。 
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2.7.15.3.9 维持数值 

 

注意:  需设置一个灵活传感器并在设置中选择为控制传感器，方可启用维持数值的功能。 

 

注意: 设置点最小/最大值为设置点默认值的设置提供了一个操作范围。用户也可通过控制器前面板调整设

置点默认值。如需了解更多详情，请参考 DSE 文档： 057-202  DSEE800 操作说明书。 

 

注意: 维持数值控制方案是使用 PID 的闭环控制功能。请参考本文发动机控制章节了解如何调节 PID 参

数。 

 

 
 

参数 描述 

维持数值控制方案 调速器输出电压取决于控制传感器设定值。当控制传感器数值在设置点死区范围

内，转速不变。当控制传感器数值高于或低于设置点死区范围，发动机转速上升

或降低直至测量值与设置点默认值相匹配。  

控制传感器 选择用来测量需要维持的数值的灵活传感器。 

设置点最小值 设置点默认值可调整到的最小数值。此参数的绝对限值由传感器曲线定义。 

设置点默认值 希望发动机维持的默认数值。 

设置点最大值 设置点默认值可调整到的最大数值。此参数的绝对限值由传感器曲线定义。 

设置点步长 按下面板升速和降速按钮后，设置点默认值对应的偏移步长范围。 

设置点死区 设置点默认值附近使发动机转速不会发生变化的范围。一旦超越这个范围，发动

机转速降低或升高以维持设置点默认值。 

最小转速限制 发动机为了维持在默认设置点的最小转速。此参数的绝对限值由调速器曲线定

义。 

最大转速限制 发动机为了维持在默认设置点的最大转速。此参数的绝对限值由调速器曲线定

义。 

 

下页续此栏…… 
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参数 描述 

开机时恢复至默认设定值  =  停止发动机后，新的启动请求以与上次发动机运行时一样的设定点数值运行

发动机。（默认设置点以及设置点步长） 

 = 停止发动机后，新的启动请求以设置的设定点默认值运行发动机。 

反向输出 尝试维持设定点默认数值时，倒转发动机转速的方向。 

 
 
2.7.15.3.10 PLC 
 

注意: 必须设置 PLC 寄存器或存储器并选做控制寄存器/存储器才能启用 PLC 控制方案功能。 

 

 
 

参数 描述 

PLC 控制方案 调速器输出电压取决于所选的 PLC 控制方案。 

控制寄存器 / 存储器 选择发动机应保持的 PLC 寄存器或存储器数值。 

最小转速限制 发动机保持 PLC 寄存器或存储器数值可达的最小运行转速。 

最大转速限制 发动机保持 PLC 寄存器或存储器数值可达的最大运行转速。 
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2.7.15.3.11 启动控制 
 

启动控制可选自不同类型。此功能决定了控制器在自动模式下对启动/停止输入功能作出的反应。 

 
 
 

  
 

参数 描述 

类型 灵活传感器数值:  发动机的启动和停止取决于自定义设置的灵活传感器数值。 

 

浮接触:  当远程启动卸载/带载输入功能失效时长超过远程启动卸载/带载延时和发

动机启动延时时长，发动机随后启动。 

即使远程启动卸载/带载输入功能状态发生变化，发动机仍继续运行。 

当远程停机有效时长超过发动机停机延时时限，发动机停机。 

 

单接触: 当远程启动卸载/带载输入功能失效时长超过对应的启动延时时长，发动

机随后启动。 

 

移除启动请求的同时，开始停机程序。 

 

启动/停止接触:  当远程启动卸载/带载输入功能失效时长超过远程启动卸载/带载

延时时长，发动机随后启动。 

即使远程启动卸载/带载输入功能状态发生变化，发动机仍继续运行。 

 

远程停止输入有效时， 开始停机程序。 

控制传感器 选择传感器控制发动机的启停。 

此功能仅在将启动控制设置为灵活传感器数值时可用。 

启动 当将启动控制方案设置为灵活传感器, 发动机在传感器数值达到设定的启动设定

值时即被启动。 

停止 当将启动控制方案设置为灵活传感器, 发动机在传感器数值达到设定的停机设定

值时即停止。 
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2.7.15.4 加卸载控制 
 

 
 

参数 描述 

手动模式下启用加卸载控制  =在手动模式下禁用加卸载控制。 

 =在手动模式和自动模式下启用加卸载控制。 

卸载转速 当发动机转速降低至低于卸载转速，设置为加卸载控制的数字量输出无效。 

加载转速 当发动机转速上升至高于加载转速，设置为加卸载控制的数字量输出有效。 

卸载覆盖延时  = 禁用卸载覆盖延时 

 = 启用卸载覆盖延时。此功能在触发卸载时提供一段延时，此延时期间发动机

转速可降低至远低于加载转速。此功能用于限制超速，预防不必要的加卸/载指

令。 

 
 

2.7.16 蓄电池 
 

 
 

参数 描述 

蓄电池低压  

IEEE 37.2 – 27DC  

低压继电器 

当在设定的延时时限内蓄电池电压降低至低于设定的预警值，警报激活。当蓄电

池电压升高至高于设定的返回值，警报解除。 

蓄电池高压 

IEEE 37.2 – 59DC  

过压继电器 

当在设定的延时时限内蓄电池电压升高至高于设定的预警值，警报激活。当蓄电

池电压降低至低于设定的返回值，警报解除。 

充电发电机警报 当在设置的延时时限内，充电发电机电压降低至低于设定的跳闸水平，警报激

活。 

充电发电机预警 当在设置的延时时限内，充电发电机电压降低至低于设定的跳闸水平，警报激

活。 

 

点击并拖曳更改设

置。 

 

输入数值或点击上下箭

头更改设置。 

点击禁用或启用此警报。禁用警报后

下方相关数值显示为灰色。 
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2.7.17 进气温度 
 

当控制器用于连接支持读取进气温度的电喷发动机(ECU/ECM)时，控制器可设置进气温度警报。 

 

 
 
 
 
 
 
 

点击并拖曳更改设

置。 

 

输入数值或点击上下箭头更改设置。 

点击启用或禁用此选

项。禁用警报后下方

相关数值显示为灰

色。 

如果未在软件的“应用”页勾选支持的 

ECU (ECM), 本页整页将呈现为灰色且不

能设置。 
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2.7.18 调速器 
 

用来提供直流电压输出，以连接多个发动机速度调速器的输入进行远程调速。 

 

 
 

参数 描述 

输出范围 定义了调速器输出的电压范围: 

0 V to 10 V 
-10 V to 0V 

调速器曲线 支持创建和选择不同的输出曲线。可通过曲线定义维持发动机转速所需要的调速器输出电

压。 

 
 

示例 

 

如需设置一个由电压范围为 0 V 至 10 V 的转速控制输入控制的，转速范围为 500 rpm 至 4000 rpm 的调速器，

可按照如下指示定义所需曲线: 

 

首先将输出范围设置为 0-10v, 然后就可以通过“编辑曲线”按钮生成自定义曲线。 

 

 
 

形成的曲线可代表在整个转速范围内控制调速器所需的电压输出。 
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2.8 通信 
 

通信页栏可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 

 
 
 

2.8.1 通讯选项 
 

为控制器命名，用来在 SCADA 栏让用户查看到地址名称和当前连接的发动机名称。此功能可用于通过调制解

调器或以太网连接的远程控制器。 

  
 
 

2.8.2 RS232 端口 
 

RS232 端口栏可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 
 

 
 
 

可自由编辑的文本框用来命名发

动机。当连接控制器至电脑软件

时，此文本会显示在 SCADA

栏。 
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2.8.2.1 基础设置 
 

  
 
 

2.8.2.1.1 串行端口配置 
 

参数 描述 

端口用途 每次仅可使用两个串行端口(RS232 或 RS485)中的其中一个 

选项如下 : 

无调制解调器: RS232 端口用于 RS232 直接连接 PLC, BMS 等。 

接收调制解调器的请求: RS232 端口连接至调制解调器,仅用于接收电脑端发送的请

求。 

接收和发送调制解调器:  RS232 端口连接至调制解调器,并用于接收电脑端发送的请

求，也可在遇到事件时发送请求。 

发送调制解调器警报: RS232 端口连接至调制解调器,用于在遇到事件时发送请求。 

循环发送 如设置了多个警报号码，控制器会尝试发送每个请求。如某个已设置的请求发送失

败，控制器会完成一个循环并再次尝试发送这些号码，直至达到设置的重试次数上

限。 

序列 如设置了多个警报号码，控制器会尝试发送每个号码。如某个已设置的号码发送失

败，控制器会再次尝试发送这个号码，发送次数达到设置的重试次数上限后；再发送

下一个号码。 

 
 

2.8.2.1.2 调制解调器的设置 
 

参数 描述 

警报号码 遇到事件时控制器发送的电话号码。此号码必须连接至安装有 DSE 设置软件的电脑

调制解调器。 

GSM 调制解调器  = 连接的调制解调器是固定电话调制解调器。 

 = 所连接的是 GSM (移动电话)调制解调器。控制器屏幕上会显示 GSM 信号强度

和 GSM 操作者。 

SMS 信息中心号码 用来发送 SMS 信息的信息中心。此号码通常存储在 SIM 卡上，无需在此输入。 

仅当号码未存储在 SIM 卡上时需要号码。 

SMS 接收号码 发出 SMS 信息的电话号码。 

如无需 SMS 功能，可空着。 

 

请选择端口用途 

波特率调整范围为
1200-115200 
 

在端口用途做出

相关选项前此项

为灰色。 

 

Modbus 从站 ID 

以即时消息闪烁的形式发送

警报消息 

 

随警报编码发送扩展仪

表参数  

(油压/ 水温 /运行时长) 

选择 GSM 调制

解调器类型 



编辑设置软件 
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2.8.2.1.3 推荐使用的调制解调器 
 

DSE 备有并供应如下推荐的调制解调器: 

 

PSTN (固定电话) 调制解调器 

 

描述 DSE 附件编号  

Multitech ZBA 全球通用调制解调器 020-252 

调制解调器欧洲本地套餐 020-253 

调制解调器冰岛/瑞典本地套餐 020-254 

调制解调器新西兰本地套餐 020-264 

调制解调器荷兰本地化套餐 020-265 

调制解调器美国本地化套餐 020-286 

 

可登录网址 www.multitech.com 获取其他的本地套餐信息。 

 
 

GSM 调制解调器 

 

DSE 不供应调试解调器用的 CSD SIM 卡，请从您的本地 GSM 提供商处购买。 

 

描述 DSE 附件编号 

DSE 供应的 GSM 调制解调器配有电源线，RS232 连接线和 GSM 天线。适用于频率范

围为 900/1800 MHz 的 GSM 操作。 

 

注意: DSE 供应的调制解调器可直接使用于 DSE 控制器。若您从第三方采购，请

注意调制解调器需先设置方可与 DSE 控制器通讯。 

0830-001-01 

 
 

2.8.2.2 高级设置 
 

 
 
 

调制解调器初始化字

符串。这些设置可实

现调制解调器所需的

功能。functions 

required. 
 

http://www.multitech.com/
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2.8.2.2.1 初始化字符串 
 

初始化字符串是当 DSE 控制器初始化（复位）调制解调器时，在 DSE 控制器开机和后续固定时间段内向调制

解调器发送的指令。 

 

初始化字符串的出厂设置 

 

参数 描述 

E0 Echo off  

S7=60 Wait for carrier time 60s 

S0=0 (不自动接听) 

S0=2 (自动接听) 

不接听 

两声响铃后接听 

&S0 DSR 一直在线 

&C1 调制解调器在线时 DCD 有效 

&D3 DTR-drop 时复位(ATZ) 

H0 挂断 (断开) 

 
 

静音操作 

 

连接至 DSE 控制器的调制解调器通常会发出呼叫噪音并在拨打数据电话的初始阶段发出声音。如需控制此噪

音，可在初始化字符串末端添加如下指令: 

 

参数 描述 

M0 静音操作 

M1 在拨打数据电话初始阶段发出声音 

M2 连接时一直发出声音（不建议在正常使用过程中选择此功能，可在排除故障时使用） 

 
 

Multitech ZBA 全球通用调制解调器初始化字符串 

 

DSE 初始化字符串的出厂设置适用于 Multitech ZBA 全球通用调制解调器: 

 

 
 
 

Sierra/Wavecom Fastrak Supreme GSM 调制解调器初始化字符串 

 

当连接了 Wavecom Fastrak 高级 GSM 调制解调器后，必须通过更改出厂设置&D3 &D2 来更改初始化字符

串。 

 

参数 描述 

&D2  

(要求使用 Sierra/Wavecom Fastrak 高级版) 
DTR-drop 时挂断 

&D3  

(DSE 控制器出厂设置) 
DTR-drop 时复位 

 

 
 
 

其他调制解调器 

 

当连接的调制解调器不是 DSE 推荐的以上型号，请首先尝试以上述选项。如果仍然遇到问题，请进一步咨询您

的调制解调器供应商。 



编辑设置软件 

 第 79 / 135 页  057-203  版本: 6 
 

2.8.2.3 连接设置 
 

参数 描述 

主站无反馈时限 默认设置下，控制器通过 USB 端口监测通信情况。 

当检测到 RS232 端口活跃，控制器会进一步监测此端口获取更多数据。如果在主站

无反馈延时时限内未检测到端口数据活跃，则控制器返回至 USB 端口监测。 

此时限设置时长需要超过 modbus 从主站的轮询时长。 

连接延时 从登记警报到控制器发送故障所用时长。 

重试 控制器尝试通过调制解调器联系远程电脑的次数。 

重试延时 重试之间的间隔时长。 

重复循环延时 当多个警报数发送失败时的周期性循环之间的间隔时长。 

 
 

2.8.3 排除调制解调器通信故障 
 

2.8.3.1 调制解调器通信转速设置 
 

首先请确保调制解调器的波特率设置为 9600，可跟 DSE 控制器通信-DSE 供应的调制解调器出厂设置已调整为

可直接适用于 DSE 控制器。唯有第三方采购的调制解调器需要再设置。 

 

如需变更调制解调器 RS232 波特率，您需要一个命令行终端程序（Microsoft 超级终端是比较好的解决方

法）。请注意 DSE 不提供终端程序的操作支持，如有需求，请联系您的终端程序供应商。 

 

连接调制解调器 RS232 端口至您的电脑 RS232 端口，您可能需要配置额外的电脑卡来支持此操作。 

 

使用超级终端（或类似程序）以当前波特率连接至调制解调器。您可能需要联系您的调制解调器供应商获取相

关详情。如不支持，可使用“ 尝试和错误”的方法。选择一个波特率，尝试连接，多次点击 <ENTER> 键。如

果调制解调器的反馈是 OK，则您所连接的波特率是对的。 其他类型的反馈（包括无反馈）则意味着你连接失

败，所以请选择另一个波特率。 

 

连接后，请输入如下指令: 

 

AT+IPR=9600     然后按下 <ENTER>键 

 

这样可将调制解调器设置为 9600 波特率。 

 

关闭超级终端连接 (不要移除调制解调器的电源) 然后打开新的连接至波特率为 9600 的调制解调器。 

 

输入如下指令: 

 

AT&W     然后按下 <ENTER>键 

 

这样可以将新设置保存至调制解调器。现在可以移除电源。然后下一次接上电源时，调制解调器开启后是新的

设置(波特率 = 9600),适合与 DSE 控制器通讯。 

 
 

2.8.3.2 GSM 调制解调器连接 
 

大部分 GSM 调制解调器有一个状态显示 LED 灯。 DSE 推荐使用和供应的 Wavecom Fastrack 高级版有一个

红色状态显示 LED 灯，操作方法如下。 

 

LED 灯状态 描述 

关闭 调制解调器未通电 

On Continuous 未连接至 GSM 网络 

慢闪烁 (约两秒每次)  连接至 GSM 网络 

快闪烁 (约两次每秒) 正在连接至 GSM 网络数据传输。 
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2.8.4 SMS 控制器控制 
 

 
 

SMS 指令列表如下所列。  

 

参数 Code 描述 

不带载启动 

 
 

1 自动模式下，控制器执行启动程序但是不指令发动机带载。此功能可用

于仅需发动机运行的情况，如 for exercise. 

带载启动 

 

2 自动模式下，控制器执行启动程序并转移负载至发动机。 

禁用 3 可禁用 SMS 不带载启动或 SMS 带载启动 

停机模式 

 

4 可模拟 “停止”按钮的操作并用于提供远程 SMS 停止指令。 

自动模式 5 此输入模拟“自动”按钮的操作。 

 
 

2.8.5 RS485 端口 
 

 
 

定时器 描述 

主站无反馈时限 默认设置下，控制器通过 USB 端口监测通信情况。 

当检测到 RS485 端口活跃，控制器会进一步监测此端口获取更多数据。如果在

主站无反馈延时时限内未检测到端口数据活跃，则控制器返回至 USB 端口监测。 

此时限设置时长需要超过 modbus 从主站的轮询时长。 

 
 
 
 

波特率可调整范围 

1200-115200 
 

Modbus 从站 ID 

 

勾选以启用密码功能。在每个要

求控制器采取动作执行指令的

SMS 信息开始时需要输入此密

码。 

示例 

密码前缀 1234 和远程带载启动

指令 

“1234 1”   

密码 + (Space)空格键 + (Code)

编码 

勾选激活收到 SMS 信息时需要

执行的指令。 
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2.8.6 以太网端口 
 

注意: 请在变更设置前咨询主机网络的网络管理员。不正确的设置可能会引起已存在网络的网络故障。只

有符合资格的网络管理员才可以变更网络设置。 

 

 
 

网络访问的防火墙设置 

 

由于调制解调器/路由器的配置大有不同，DSE 无法给出完整的其与 DSE 控制器的使用指导。但是可以简要的

概要描述要求。请联系您的调制解调器/路由器设备供应商了解如何连接您的调制解调器/路由器。 

 

DSE 控制器使其数据可用于自定义 TCP 端口号码。 

 

您必须设置您的调制解调器/路由器以支持通过此端口流入流量。更多详情请咨询您的 WAN 接口设备（调制解

调器/路由器）生产商。 

 

流入流量 (虚拟服务器) 

 

网络地址 2 端口转译(NAPT) 支持诸如调制解调器/路由器网关类的单个设备作为网络（或“公开外网”）和本

地网络（或“内部私网”）之间的中介。这意味着仅需一个唯一的 IP 地址就可代表整个电脑组。  

 

对于 DSE 控制器的应用，这意味着调制解调器/路由器的 WAN IP 地址是我们需要通过外部（网络）地址访问

的 IP 网址。 

当调制解调器/路由器收到请求，我们希望它传达给“虚拟服务器”处理，而这里的“虚拟服务器”指的就是

DSE 控制器。 

 

示例: 

 

虚拟服务器 

过滤器名称  源端口 目标(LAN) 地址 

DSEE800 1003 192.168.1.45 

 
 
 
 
 
 

结果: 从 1003 端口的 WAN (网络)过来的流量会自动发送到 LAN (DSE 控制器) 的 IP 地址 192.168.1.45 进行处

理。 

通过写入配置更改 IP 地

址后，必须在更改生效

前重启控制器。 

modbus TCP 通讯所工作

的网络端口号码。请确保

系统(例如路由器内) 中的

任意防火墙均被设置为此

端口有流量。 

DSE 控制器连接至 

LAN 的 IP 地址。 

通信端口号码(必须匹配 DSE 控制器的设置） 

 

用户为端口转发规则提供

的名称。 
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2.9 预设启停器 
 

本栏可分为更小的子项。 

每组预设启停周期可用来提供高达 8 个预设启停，两组共计 16 个。预设启停运行可自定义设置为每 7 天（周）

或每 28 天（月）重复。运行可带载或不带载。 

每个预设启停组可以周或月为单位进行不同的运行设置。 

 

 
 
 

预设启停器选项 
 

 
 
 

组 1 / 组 2 
 

  
 

功能 描述 

预设运行周期 决定预设运行的重复间隔周期。 

可选项有：每周，每月 

周 明确了预设运行发生在每月的哪一周 

天 明确了预设运行发生在每周的哪一天 

运行模式 决定了预设启停运行时发动机的加载状态模式。 

 

禁止自启动: 禁止发动机在自动模式下运行。 

卸载:  控制器不带载按照预设启停周期运行发动机。 

带载:  控制器带载预设运行发动机。  

启动时间 决定了预设运行在一天的什么时间启动。 

周期 决定了预设运行的时间周期（以小时为单位） 

清除 将日期、启动时间和周期的数值复位至默认值。 

 
 

点击启用或禁用此项。下方的相关数值

会在警报失效后呈现为灰色。 

设置所需的启动时间

和运行周期。 
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2.10 维护保养报警 
 

 
 

主要有两种复位维护保养报警的方法: 

1) 将某个数字量输入设置为“维护保养复位警报”。 

2) 通过设置软件中的 SCADA | 维护保养 | 维护保养报警项进行设置。 

 

点击启用或禁用此选

项。禁用警报后下方

的相关数值变为灰

色。 

维护保养报警会在设定

的发动机运行小时数达

到后产生。 

选择维护保养报警发生时的

动作类型。选项有：普通报

警，或停机。 

维护保养报警会按照设

定的时间周期发生，即

使在这个周期内发动机

运行时长未增加。 
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2.11 自定义 CAN 仪表参数 
 

自定义 CAN 仪表参数栏可细分为更小的子项。 

请鼠标点击选择所需项。 

 

 
 
 

2.11.1 接收仪表参数 (1-10) 
 

此功能支持高达 10 个自定义发动机 CAN 仪表参数项从所连接的 ECU 端口的 CAN 信息中解码。 

 

 
 
 

 参数 描述 

启用 

注意: CAN 仪表参数必须已经在 CAN 总线上，不支持请求非标准仪表参数。 

 

 = 禁用 CAN 仪表参数功能。 

 = 启用 CAN 仪表参数。读取情况取决于总线上信息的有无情况。 

显示在控制器上 

 注意: 只要启用了至少一个 CAN 仪表参数 ，就可以在 Scada, 数据记录和 PLC 上看到

CAN 仪表参数。当启用“显示在控制器上”功能后，CAN 仪表参数可显示在 DSEE800 的屏

幕上。 

 

 =  CAN 仪表参数不显示在 DSEE800 的屏幕上。 

 =  CAN 仪表参数显示在 DSEE800 的屏幕上。 

描述 描述了 CAN 仪表参数。此描述仅显示在 Scada 栏。 

详情 点击详情 设置信息解码 CAN 选项。 

 

点击“详情”… 设置信息解码参数。 
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2.11.1.1 信息地址 
 

 
 

 参数 描述 

信息类型 选择所需的信息类型: 

适用于标准帧 CAN 的 11 位信息识别码 

适用于扩展帧 CAN 的 29 位信息识别码 

信息地址 CAN 信息的地址 

启用  = 禁用时限 

 = 启用时限 

时限 指示期望在 CAN 总线上看到信息的频次。如果超过了时限仍无新的仪表参数，所计算的仪

表参数数值变更为“错误数据”报警值。 

 
 

2.11.1.2 数据结构 
 

 
 

 参数 描述 

字节顺序 选择字节顺序 

总线上的高位优先字节的发送是从最重要的字节到最不重要的字节。 

总线上的低位优先字节的发送是从最不重要的字节到最重要的字节。 

偏移量 设置字节的起始位置 

位偏移 量 设置位的起始位置 

长度(位) 数据长度 1-32 位 

带正负号的数值  = 不带正负号的数值 

 = 带正负号的数值 
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2.11.1.3 显示 
 

注意: 如果接收的 CAN 仪表参数超出了设定的原始值，控制器显示报警值。 

 

 
 

参数 描述 

小数点位 显示小数点。0 代表 0 比例因子，1 代表 0.1 比例因子，-1 代表 10 倍。 

后缀 显示单位 (例如: m³/hr) 

最小原始值 转换（小数点位）前通过 CAN 总线发送的最小数。 

映射至 转换后的输出格式包含小数点显示在控制器显示屏，或 SCADA，数据记录文件中等。 

最大原始值 转换（小数点位）前通过 CAN 总线发送的最大数。 

映射至 转换后的输出格式包含小数点用于显示在控制器显示屏，或 SCADA，数据记录文件中等。 

 
 

2.11.1.4 测试 
 

 
 

 参数 描述 

测试原始值 

注意: 测试的原始值不保存在配置中，仅用于检查所显示的数值。 

 

这是一个测试用例，用于在原始值复杂时检查它们的表现形式。所测试的原始值是在转换

前读取自 CAN 总线的数值。 

显示的数值 测试原始值显示在 DSEE800 显示屏上或 Scada 中的数值。 
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2.11.1.5 功能 
 

此功能仅可用于接收的仪表参数 (1-10),可通过监测相关的自定义 CAN 仪表参数设置用户自定义警报。 

 

 
 

 参数 描述 

功能 根据接收到的 CAN 数据选择要启用的数字量输入功能。 

 

注意: 请查看本文数字量输入章节了解功能列表的具体描述。 

 

注意: 已在列表中增加盘车脱离功能用于在 CAN 总线发送的数值低于或高于所设置的

跳闸水平时指导 DSEE800 盘车脱离。 

 

动作 在激活延时后选择警报类型以启用功能。 

受控停机 

指示 

停机 

普通停机 

警报生效时间段 选择跳闸水平的监测时间段。 

 

具体选项如下: 

一直:  CAN 总线信号丢失的任意时候，警报生效。 

发动机保护激活: 从发动机在运行且发动机油压保护处于“健康”状态到发动机停止，警报

被监测。 

从安全监察开始有效: 仅在安全延时之后有效。 

从启动开始有效:  仅在盘车继电器得电后有效。 

从不:  禁用警报。 

等待 ECU: ECU 连接 OK 后有效。 

静置时有效: 仅在发动机不运行时有效。 

激活延时 从自定义 CAN 仪表参数达到设定的触发值到控制器激活所选功能前的时长。 

类型 选择所需选项以监测自定义 CAN 仪表参数何时触发。 

超过: 当自定义 CAN 仪表参数升高至高于设定的触发值的时长超过激活延时时长，启用此

功能。 

低于: 当自定义 CAN 仪表参数降低至低于设定的触发值的时长超过激活延时时长，启用此

功能。 
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2.11.2 接收的仪表参数 (11-30) 
 

注意: 所接收的仪表参数 (11-30) 不带功能。无法设置功能来接收仪表参数(11-30)。 

 

注意: 信息解码详情描述了所接收仪表参数(11-30)的描述与所接收的仪表参数（1-10）完全一样。请参考

前述子章节了解信息解码详情。 
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2.11.2.1 传输仪表参数 
 

DSEE800 控制器支持通过 ECU 端的 CANbus 传输高达 10 个仪表参数, 通过注明所选参数的源地址（信息

ID）。 

 

 
 
 

 参数 描述 

启用  = 禁用所传输的 CAN 仪表参数。 

 = 启用所传输的 CAN 仪表参数。 

源 选择并通过 CAN 创建仪表参数。 

详情 点击详情设置信息解码 CAN 选项。 

 
 

2.11.2.2 信息地址 

 
 

 参数 描述 

信息类型 选择所需传输的信息类型: 

11 位信息地址用于标准帧 CAN 

29 位信息地址用于扩展帧 CAN 

信息地址 CAN 信息地址 

传输速率 CAN 仪表参数通过 CANbus 传输的速率。 
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2.11.2.3 数据结构 
 

 
 

 

 参数 描述 

字节顺序 选择字节顺序 

Bus 上的高位优先字节的发送是从最重要的字节到最不重要的字节。 

Bus 上的低位优先字节的发送是从最不重要的字节到最重要的字节。 

字节偏移量 设置字节的起始位置 

位偏移量 设置位的起始位置  

长度(位) 数据长度 1-32 位 

带正负号的数值  = 不带正负号的数值 

 = 带正负号的数值 

 

下页待续... 
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2.11.2.4 映射 
 

 
 

 参数 描述 

最小源数值 通过 CAN bus 发送前的最小参数值。 

映射至 最小源数值的传输公式。 

最大源数值 通过 CAN bus 发送前的最大参数值。 

映射至 最大源数值的传输公式。 

 
 

2.11.2.5 测试 
 

 
 

 参数 描述 

源数值 

注意: 源数值并不会通过 CANbus 传输，此仅为检查编译的数值。 

 

此为测试案例，用来检查复杂型源数值的代表。源数值是被编译前的仪表参数数值。 

映射值 映射值代表传输的源数值。 

 
 

2.11.3 自定义 CAN 仪表参数导出/导入 
 

此功能支持将自定义 CAN 仪表参数的设置导入另一个支持 CAN 的 DSE 控制器中。 

 

 参数 描述 

导出 此功能支持将所有自定义 CAN 仪表参数（接收和传输）配置为一个 XML 文件。 

导入 此功能支持导入已有的 XML 格式的所有自定义 CAN 仪表参数的配置。 
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2.12 扩展 
 

扩展页可细分为几个子章节。 

请点击鼠标选择所需章节。 

 
 

请查看下页了解关于不同扩展模块的描述。 
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2.12.1 DSE2130 输入扩展模块 
 

请选择想配置的输入扩展模块的 DSENet ID。可通过扩展模块的移动盖板下面的可旋转十进制开关设置输入扩

展模块的 ID。 

 

 
 

接下来会显示如下信息: 

 

 
 
 

2.12.1.1 数字量输入(A-D) 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

点击启用或禁用此选项。如

禁用警报，对应的相关数值

会显示为灰色。 

请选择信号丢失警报的警报类

型。如扩展模块未被主控制器检

测到，警报采取动作。 

请选择希望配置的扩展模块输

入。 

选择所需的输入功能以及闭

合或打开动作。 

选择输入的警报类型和生效时间

段。 

输入警报有效时显示在控制器

上的文本。 

在激活输入的时候发出延时，如用

于液位开关。 
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2.12.1.2 模拟量输入 (E-H) 
 

 
 

根据以上的选择，会显示模拟量输入或数字量输入配置界面。 

 

配置为模拟量输入的显示界面 
 

 
 
 

配置为数字量输入的显示界面 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

配置传感器类型。 

如需将模拟量输入用作数字量输

入，请选择数字量输入。 

可按需编辑传感

器曲线。 

点击启用或禁用此选项。如禁

用警报，对应的相关数值会显

示为灰色。 

输入数值或点击上下箭

头更改设置。 

点击并拖曳更改设

置。 

选择所需的输入功能以及闭

合或打开动作。 

选择输入的警报类型和生效时

间。 

 

输入警报有效时显示在控制器

上的文本。 
在激活输入的时候发出延时，如用于液

位开关。 
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2.12.2 DSE2131 比率式输入扩展模块 
 

请选择想配置的输入扩展模块的 DSENet ID。可通过扩展模块的移动盖板下面的可旋转十进制开关设置输入扩

展模块的 ID。 

 
 

 
 

会显示以下信息: 

 

 
 

 
 
 

点击启用或禁用此选项。如禁用

警报，对应的相关数值会显示为

灰色。 

请选择信号丢失警报的警报类

型。如扩展模块未被主控制器检

测到，警报采取动作。 

点击配置输入 

然后选择所需配置的输入 
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根据所选择的传感器类型的不同，会显示如下配置界面: 

 

配置为数字量输入的显示界面 

 

 
 
 
 

 
 
 
 

配置为模拟量输入的显示界面 

 

 
 
 
 

选择所需的输入功能以及闭

合或打开动作。 

选择输入的警报类型和生效时间

段。 

输入警报有效时显示在控制器

上的文本。 

在激活输入的时候发出延时，如用

于液位开关。 

选择所需的输入功能，百分比，

压力，温度或数字量输入。 

选择所需的输入类型。电压

型 (0-10V), 电流型(4-20mA), 

电阻型。 

命名传感器用于显示在控制器

显示屏上关于测量参数的描述 

按需编辑传感器曲线。 
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以下截屏显示了设置为温度传感器的设置。当设置为其他的传感器类型，请查看相关说明章节了解详情（数字

量输入，油压输入等） 

 
 
  

 
 
 
 

 
 
 
 
 

点击编辑‘传感器曲线’.

查看编辑传感器曲线章

节。 

选择传感器

类型 

点击并拖曳更改设

置。 

输入数值或点击上下键更改设置。 

点击启用或禁用警报。禁

用警报后相关数值显示为

灰色。 

输入当触发警报时希望显示在屏幕上的

文本。 

选择所需的警报类型。 

请查看本文警报类型章节

了解详情。 

 = 支持最高 250 °C 的温度数值测

量 

 =支持最高 1350 °C 的温度数值

测量 
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3 DSE2133 热电偶和热电阻输入扩展模块

请选择想配置的输入扩展模块的 DSENet ID。可通过扩展模块的移动盖板下面的可旋转十进制开关设置输入扩

展模块的 ID。

 
 

会显示如下界面: 

 

  
 

  
 
 

点击启用或禁用警报。禁用

警报后相关数值显示为灰

色。 

请选择信号丢失警报的警报类

型。如主控制器未检测到扩展模

块，警报动作。 

 

点击配置输入。 

然后选择输入进行配置。 
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 = 支持最高 250 °C 的温度数值

测量 

 =支持最高 1350 °C 的温度数值

测量 

 

从 J 型或 K 型热电偶或热电阻 

(PT100)中进行选择 

按需设置警报跳闸

点。 
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2.12.4 DSE2152 模拟量输出扩展模块 
 

请选择想配置的输出扩展模块的 DSENet ID。可通过扩展模块的移动盖板下面的可旋转十进制开关设置输出扩

展模块的 ID。 

 
 

 
 

会显示如下界面: 

 

 
 
 

 
 
 

 
 

 

点击启用或禁用警报。禁用警报后相

关数值显示为灰色。 

请选择信号丢失警报的警报类

型。如主控制器未检测到扩展模

块，警报采取动作。 

点击配置输出 

选择输出进行配置 

选择所需的输出功能 0-10V 或 

4-20mA 

选择测量参数用于驱动输出渠道 

适当命名输出 

点击编辑 ‘输出曲线’。查看

编辑输出曲线章节。 
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2.12.4.1 编辑输出曲线 
 
 
 
 

 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

此示例中使用的输出源是发动机水
温。 

 

点击编辑“输出

曲线” 

点击并拖曳图表上的

点以更改设置 

使用鼠标选择图表上的一点并在方

框中输入输出电压数值或点击上下

键更改数值。 

点击保存接受更改

并返回配置编辑

器。 

点击略过放弃

更改 

点击保存为并输入曲线名称.... 

 

 
 

点击 Ok 保存曲线。 

 

任意已保存曲线均可在曲线选项清单中

可选。 

提示: 可在主菜单中的工

具|曲线管理者进行已添

加的自定义输出曲线的

删除，重命名或编辑操

作。 

点击篡改并选择两

点作为基点在其中

间画一条直线。 

为所选的输入源输入 

x 轴范围 (X 的最小值

和最大值) 
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2.12.5 DSE2157 继电器扩展模块 
 

请选择想配置的继电器扩展模块的 DSENet ID。可通过扩展模块的移动盖板下面的可旋转十进制开关设置输出

扩展模块的 ID。 

 
 

 
 

将显示如下界面: 

 

 
 

点击启用或禁用警报。禁用警报后相关

数值显示为灰色。 

请选择信号丢失警报的警报类

型。如主控制器未检测到扩展模

块，警报采取动作。 

选择所需的输出源和极性。

如当控制器处于自动模式

下，此输出得电。 
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2.12.6 DSE2548 LED 灯扩展模块 
 

请选择想配置的 LED 灯扩展模块的 DSENet ID。可通过设备背面的可旋转十进制开关设置信号器的 ID。 

 

 
 

将显示如下界面: 

 

 
 
 
 

点击启用或禁用警报。禁用警报后相关数值显示为灰色。 

请选择信号丢失警报的警报类型。如主控制

器未检测到扩展模块，警报采取动作。 

 - 如按下静音/灯测试按钮， 其

他被设置为与主单元一致的

DSE2548 控制模块和主控制器均

会执行灯测试 / 静音警报，反之

亦然。 

 - 如按下静音/灯测试按钮， 其

他 DSE2548 控制器和主控制器

对此不作出反应。  

激活或取消扩展模块的内置蜂鸣

器。 

请选择进行 LED 灯的配置。

例如此处的 LED 灯被设置为

在自动模式下不亮，则其不

是自动 LED 灯。 
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2.13 备用配置参数 
 

备用配置参数功能满足了系统设计师在同一发动机系统下的不同速度设置需求或应用要求。 

 

可通过以下所列的方法之一选择备用配置参数的应用 : 

 

 进行软件设置 (选择 ‘默认配置’) 

 通过控制器前面板编辑器 

通过外接信号连接至控制器被设置为“备用配置参数 1,2,3,4 选择” 的输入 

 

 
 
 

2.13.1 备用配置参数选项 
 

 
 
 

如没有指示需要使用“备用配置参

数”，可选择默认配置参数。 

命名默认配置参数，此名称

显示在 DSE 控制器显示屏

上。  

 

点击启用相关的备用配置参

数。 
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2.13.2 备用配置参数 
 

可通过备用配置参数编辑选择备用保护参数后变更的相关参数。 

 

 
 
 

备用配置参数选项包含了默认配置参数的子集，因为可调整参数与默认配置参数的相关选项类似，此处将不再

赘述。 

 
 

 

备用配置参数的设置菜单。  

如需了解本栏的配置项详情，请参考默认配

置参数栏的相关描述。 
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2.14 高级 
 

高级选项页可细分为更小的章节。 

请点击鼠标选择所需章节。 

 

 
 
 

2.14.1 高级选项 
 

 
 

此功能可用来协助系统设计师满足“警告”、“保护失效”“运行至毁灭”、“战争模式”或其他类似措辞的

需求。 

 
 

警告! – 启用此功能后，设备在遇到严重警报状况后仍不会停机。除急停以外的所有停机警报均会使设备

继续运行。 

 

 选项 描述 

取消  = 控制器运行正常，并在要求时关停发动机。 

 = 已启用取消保护功能。可根据以下配置进行相关操作。 

注意: 如将设置有“取消保护”功能的配置写入控制器，控制器配置变更前会在电脑屏幕

上出现一条警告信息通知用户知悉此事宜，以免因此功能变更造成不可逆转的功能激活。 

  

取消保护 从不 :  未取消保护 

一直: 保护一直被 DSE 控制器覆盖。 

通过输入 : 当某个设置为保护失效的自定义输入激活时，可取消保护。 

取消保护警报动

作 

 

如果将某一输入配置为取消所有保护，可通过以下选项设置警报突出显示发动机已取消保护。 

 

指示:  任何设置为保护失效的输出或 LCD 显示指示灯生效，但内置警报蜂鸣器不动作。 

普通报警:  任何设置为取消保护的输出或 LCD 显示指示灯生效，且内置警报蜂鸣器动作。 

 

当取消保护，控制器屏幕上会出现取消保护以通知用户此状态。 
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2.14.2 PLC 
 

PLC 章节可细分为以下更小的子章节。 

 

 
 
 

2.14.2.1 PLC 逻辑 
 

注意: 如需进一步了解 PLC 逻辑和功能详情，请登录 DSE 官网 www.deepseaelectronics.com 参考

DSE 刊物: 057-175 PLC 编程指南。 

 

PLC 逻辑为 DSE 控制器增加了综合的 PLC 功能。 

PLC 逻辑为高级功能章节，完全由用户自主决定使用，风险自负。 

 

 
 

在 PLC 逻辑中，逻辑梯型图是由一系列梯型图组成的。 

逻辑梯型图是完整的 PLC 项目。此项目可执行单个或多个任务。 

 

每一个梯型图都包含了一系列状态和动作。 

 

例如，当达到了梯型图中的状态，则动作发生。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

PLC 逻辑状态 

PLC 逻辑动作 

PLC 逻辑计时器和定时器设置。 

新增标签，导入梯型图, 搜索计时器 / 定时器 
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2.14.2.2 PLC 功能 
 

注意: 如需进一步了解 PLC 逻辑和功能详情，请登录 DSE 官网 www.deepseaelectronics.com 参考

DSE 刊物: 057-175 PLC 编程指南。 

 

PLC 功能支持 PLC 逻辑在控制器上创建警报状况或驱动“虚拟输入”。 

PLC 功能的设置与控制器数字量输入的设置方法一样。 
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2.14.3 自定义 GENCOMM 设置页 
 

 
 

高阶 Modbus 的控制器用户可使用自定义 Gencomm 设置页。 

目的是使用户在后续的寄存器中创建自定义数据以使主设备所需读取的 Modbus 数量最小化，从而加快数据搜

集速度。 

 

所有自定义 Gencomm 寄存器均是 32 位无符号格式。 

 

 
 

以下为自定义 modbus 页面: 

 

页码 十六进制地址 十进制地址 

166 A600 42496 

167 A700 42752 

168 A800 43008 

169 A900 43264 

 



 

057-203  版本: 6 第 110 / 135 页  
 

Gencomm 页面设置示例展示: 

 

 
 

寄存器地址源自公式: register_address=page_number*256+register_offset。 

如需从上述寄存器中读取发动机转速，Modbus 主设备需从两个寄存器中读取数据然后结合最高有效位

（MSB）和最低有效位（LSB）的数据。 

十进制 MSB 地址 = (166 * 256) + 2 = 42498 

十进制 LSB 地址 = (166 * 256) + 3 = 42499 

 
 

2.14.4 自定义界面编辑器 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

选择可通过控制器屏幕编辑的参数，

（如有设置密码保护）这些参数的编

辑不受密码保护。 

可在控制器屏幕上的新界

面编辑这些参数。 
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3 SCADA 
 

SCADA 代表数据采集与监视控制系统，既可用作服务工具，又可作为监视/控制发动机的工具。 

作为服务工具， SCADA 页面可查看控制器输入输出的操作，并查看发动机操作参数。 

 
 
 

 
 

连接完成后… 

 

 
 
 
 
 
 

SCADA 页可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 

 
 

点击关闭与控制器的连接 

控制器固件版本编号 

点击打开连接控制器。如未连接到控制器， 

SCADA 打开并在界面中显示设置软件中当

前打开的控制器类型。 



 

057-203  版本: 6 第 112 / 135 页  
 

3.1 发动机 ID 
 

显示控制器当前设置的网址 ID 和发动机 ID。 

此信息尤其适用于通过调制解调器互联网实现远程连接的情况，或适用于连接设备是一系列带 RS485 数据通信

的设备之一的情况。 

 

 
 
 

3.2  虚拟控制 
 

可在控制器屏幕上实现虚拟控制，便于操作者变更控制器控制模式。 

虚拟显示界面仅支持模式控制和负载切换按钮操作，不支持操作菜单导航键。 

 

 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
  

点击虚拟按钮进行远程控

制。 

 

提示 :如果已通过 DSE 设置软件中的访问权

限安全功能锁定，此按钮可能不可操作。 

具体请参考系统供应商的设置详情。 
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3.3 数字量输入 
 

  
 
 
 
 
 
 

输入的功能(打开或闭

合状态) 

急停输入的状态 (打开或闭

合)。 

输入必须闭合才可正常运行。 

如输入打开，正在运行中的设

备会停止并不可启动。 

显示输入渠道是否有效。如输入闭合

且有效，则输入被设置为闭合动作。 
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3.4 数字量输出 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

输出的功能(打开或

闭合状态) 

 

显示输出渠道是否有效。如输出闭合且有效，则输出

被设置为系统处于手动模式，该输出得电 。 



 

 第 115 / 135 页  057-203  版本: 6 
 

3.5 灵活性输出 
 

显示控制器的灵活性输出。 

 

 
 
 

显示输出源的信号值，输

出被设置为 PWM。 

显示输出源的状态。输

出被设置为数字量。 

 

查看 PWM /  数字
量输出 章节了解更

多详情。 
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3.6 虚拟 LED 指示灯 
 

显示虚拟 LED 指示灯的状态。这些 LED 不是安装在控制器或扩展模块上的实体 LED 灯。虚拟 LED 指示灯是用

来显示状态的，仅会在 DSE 设置软件中的 SCADA 栏出现，或者通过使用了 Modbus RTU 协议的第三方 PLC

或 BMS（例如）读取。 

 

 
 
 
 
 
 
 

显示虚拟 LED

指示灯是否有

效。 

显示虚拟 LED 被设置为

何种用途(如未设置，则

显示 LED 指示灯编号). 
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3.7 发动机 
 

发动机栏可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 

 
 
 

3.7.1 发动机 
 

显示控制器测量到的发动机参数。 

 

 
 
 



 

057-203  版本: 6 第 118 / 135 页  
 

3.7.2 转速控制 
 

支持转速控制调整。 

 

 
 

项目 功能 

目标转速 设置 DSE 控制器调速器输出产生的电压，如，调速器输出的目标转速=5.00，则

意味着模拟量调速器输出电压是 5 V DC。 

 

目标转速是通过模拟调

速器输出自定义设置的 
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3.7.3 发动机控制 
 

注意:仅当控制器在自动模式下，设置了维持设定值或 PLC，且带载时，PID 控制循环有效。如果发动机

未带载，控制循环使发动机保持在本文维持设定值 章节描述的设置点默认值。 

 

 

如果发动机转速不稳定或反应慢，可能有必要调节 PID 设定值。同时调整时也需要考虑负载承受度因素。通常

情况下，如需进行 PID 微调，最好能从接近于 0 的各种设定值开始，再慢慢调整比例增益、积分增益和微分增

益。 

 
 
 

 
 
 

参数 描述 

灵活传感器数值 实时读取被设置为维持设定值曲线的灵活传感器数据。 

目标值 发动机尝试维持的目标值，变更后的数值会优先于本说明书中维持设定值章节描

述的默认目标值。 

比例增益 支持在发动机反应缓慢或不稳定时，调整比例增益。 

启动设备，等待发动机达到目标值。给出少量的时间使转速趋于稳定。 

缓慢拉动滑动块增加比例增益，直至发动机转速开始不稳定，非常缓慢地拉动滑

动块减少比例增益，直至发动机转速趋于稳定。 

积分增益 

注意: 仅在设置了比例增益滑动块之后进行以下操作。 

支持在发动机不稳定时，调整积分增益。 

缓慢拉动滑动块增加积分增益，直至发动机转速开始不稳定，非常缓慢地拉动滑

动块减少积分增益，直至发动机转速趋于稳定。 

微分增益 

注意: 仅在设置了比例增益和积分增益滑动块之后进行以下操作。 

支持在发动机需要微调以维持稳定时，调整微分增益。 

缓慢拉动滑动块增加微分增益，直至发动机转速开始不稳定，非常缓慢地拉动滑

动块减少微分增益，直至发动机转速趋于稳定。 
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3.8 灵活传感器 
 

显示灵活传感器(如已设置)的测量数据 
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3.9 警报 
 

显示任意当前警报状况。 

请参考本说明书中警报类型章节查看关于不同警报类型的描述。 
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3.10 状态 
 

显示控制器的当前状态。 
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3.11 事件记录 
 

显示控制器事件记录的内容。 

 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

点击保存记录为 Excel 

或 csv 格式文件，以作

为外部表格使用。. 

点击保存记录为 pdf 

(Adobe Acrobat)文

件格式。 

 

点击打印事件记录 
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3.12 扩展帧 CANBUS 
 

当控制器连接至兼容的电喷发动机，可从发动机 ECU (ECM) (如带 ECU (ECM))读取如下信息。 

 
 

 
 
 

3.13 远程控制 
 

SCADA 栏的远程控制章节可用于控制器“远程控制”源的监测和控制。 

控制器的任意输出、扩展模块输出、LED 指示灯或远程信号 LED 灯均可设置为远程控制 1-10,如下图激活栏所

示，点击勾选对应的方框即可使输出源得电或断开。 
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3.14 维护保养 
 

维护保养栏也可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 
 

 
 
 

3.14.1 传感器校准 
 

传感器校准栏也可细分为更小的子选项。 

请点击鼠标选择所要求的子项。 

 
 

 
 

3.14.1.1 油压/ 温度 / 燃油 
 

支持重新校准控制器油压，冷却液温度和燃油液位传感器数据。 
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点击并拖曳滑动块

直至下方显示的数

据与用来校准的参

考版数据相匹配。 

点击将自定义的校

准设置恢复为出厂

默认设置。 
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3.14.1.2 灵活传感器 
 

支持重新校准灵活传感器 (如果控制器已设置)。 

 

 
 
 

3.14.2 转速控制校准 
 

支持发动机转速控制调整。 

 

 

 
 

项目 功能 

脉冲频率 每秒升高/降低继电器输出的升高/降低变化次数。  

脉冲长度 升高/降低继电器输出的升高/降低脉冲长度。 
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3.14.3 PWMI PID 校准 
 

支持在发动机运行时的 PWMI PID 控制校准，适用于 PWMi 控制回路的微调。 

 
 

 
 
 
 

3.14.4 扩展模块校准 
 

用户可在本章节校准 DSE2130/DSE2131 输入扩展模块的模拟传感器输入，已解决由传感器设备的公差引起的

不精确性。仪表参数校准时发动机可运行，为确保校准的精确度，请参考精确的第三方传感设备。 
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3.14.5 运行时长和启动次数 
 

用户可在本章自定义设置控制器运行时长和启动次数。 

通常情况下，当将新控制器安装到旧发动机上，此功能可使控制器显示的数据匹配系统之前所作的工作量。 

 
 

 
 
 
 
 

3.14.6 时间 
 

用户可在本章设置和更改控制器的日期和时间。 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

输入数值或点击上下箭

头更改设置。 

点击“设置”在控制器上

执行此调整。请注意此设

置在控制器上不可见，而

是包含在电脑 SCADA 上

用作诊断。 

显示控制器的当前

日期和时间 

输入新的日期和时

间或点击上下箭头

更改设置。 

点击设置将控制器

设置调整至所选的

日期/时间。 

 
点击设置将控制器

日期/时间调整为

与电脑一致。 
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3.14.7 维护保养警报复位 
 

控制器共计有三个有效维护保养报警，每一个均可单独复位。 

 

 
 
 

3.14.8 电喷发动机控制 
 

如电喷发动机支持非工作 DPF 再生，则其 DPF 强制再生可控。 

 
 

 

根据控制器的软件设置

复位维护保养报警。 

开始 DPF 再生 

停止有效的 DPF 再生 
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3.14.9 控制器密码 
 

 注意: 如若丢失或忘记控制器密码，则无法访问控制器! 

 

用户可设置控制器密码（个人识别编号），密码设置后，用户在进入前面板编辑器时或在通过电脑设置软件传

送配置文件至控制器时，均需输入密码。 

 
 

 
 
 

3.15 数据记录 
 

本章节支持查看控制器数据记录（如已设置） 

 

 
 
 

输入想设置的密码数值

并再次确认。 

 

点击此按钮完

成密码数值的

设置。 

 

选择所显示图表的时间量程。 

滚动图表 X 轴上的滚动条也可用于来

回滚动图表中的时间。 

数据自动校验并显示在图表中。如读

取到的油压显示在同一表格中，但是

不与显示在其他表格中的参数，如排

气温度等混淆。 

缩放滑动块 

 

导航滑动块 
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3.16 PLC 
 

注意: 如需进一步了解 PLC 逻辑和功能详情，请登录 DSE 官网 www.deepseaelectronics.com 参考

DSE 刊物: 057-175 PLC 编程指南。 

 

支持监测控制器自带的 PLC 功能 

 

 
 
 

绿色高亮代表状态为真。 

通过通讯连接实时更新显

示转速的定时器和计时

器。 

标志状态 – 空白

代表未设置标志 
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3.17 扩展模块 
 

 
 

支持监测控制器的扩展模块（如有安装）。 

 

例如: 
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4 警报类型 
 

DSE 控制器根据故障状况的严重性，为设备提供了不同等级的提示作为保护： 

 

警报类型 描述 

指示型警报 不会出现蜂鸣警报或普通报警信号。 

指示型警报仅用于亮指示灯或激活输出。 

普通报警 会产生蜂鸣警报或普通报警信号，设备继续运行。 

 

普通报警是用来引起操作者对于微小问题或故障的注意，此类问题可能因忽略

未处理而升级为受控停机警报或停机警报。 

受控停机警报 会产生蜂鸣警报或普通报警信号。发动机卸载并开始冷却延时，延时完成后发

动机停止。 

受控停机警报是要求发动机卸载的严重性问题。正如其名字所示，此类问题通

常是在离合加载“后”所发生的负载相关的故障，此警报下，发动机可在停机

前冷却。 

停机警报 会产生蜂鸣警报或普通报警信号。发动机卸载并立刻停机。 

 

停机警报是要求立刻停止发动机的严重问题，例如紧急停机或要求立刻停机的

超速警报。 
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