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1 引言 
 

本文详述了 DSEControl®系列产品--DSEE050 控制器 DSE 设置软件的使用。 

  

本手册是产品不可分割的一部分，请在产品整个使用周期妥善保管。如需转交本品给另一方，请保证本

文档随附产品转交以作参考使用。 

  

此非受控文件，如有任何更新，DSE 不再另做通知。所有更新版本均可在 DSE 网站

www.deepseaelectronics.com 上下载。 

 

DSE 统一设置软件支持通过 USB 转 CAN 接口连接电脑。连接电脑后，软件支持用户以一种简易、可

控的方式查看显示屏的各类操作参数，然后按照需求浏览和编辑。 

 

DSE 设置软件仅供专业合格的相关人员操作，因为变更显示屏的操作可能给与显示屏相连接的发动机

带来潜在的安全隐患。 

 

请结合显示屏相关文档中的内容阅读本说明书中的内容。本说明书仅列明了设备支持的设置和相关用

法。而额外的说明书则说明了单个显示屏及其辅助设备的操作说明，详情请参考本文“参考文献”章节

做进一步了解。 

  

http://www.deepseaplc.com上/
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1.1 标记注解 
 

本文所用的标记注解如下： 

 

请注意： 
 

突出程序基本要素以保证操作的正确性。 

小心！ 
 

提示如果不严格遵守某一流程或操作规范的话，可能导致设备的毁损。 

警告！ 

 

提示如果没有正确遵循某一流程或操作规范的话，可能会造成人员伤亡。 

 

1.2 术语表 
术语 描述 

DSEExxx DSEE 系列（发动机专用）的所有控制器。 

29-bit ID DSEE050 所用的 J1939 扩展协议中的 29 位识别码。 

CAN 控制器局域网络    
允许数控设备间互相通信的车辆标准。 

DEF 柴油机尾气处理液    

在 SCR 处理过程中用来降低发动机尾气排放中一氧化氮和二氧化氮浓度的液体消

耗品。 

DM1 诊断信息1 

发动机 ECU 上的当前有效 DTC。 

DM2 诊断信息2 

发动机 ECU 上的历史有效 DTC，且已存储于 ECU 内存。 

DPF 柴油尾气微粒过滤器        
安装在发动机排气系统上的过滤器，用来清除尾气中的柴油微粒物质或烟尘。 

DPTC 柴油尾气微粒温控过滤器        
安装在发动机排气系统上的温控过滤器，用来清除尾气中的柴油微粒物质或烟

尘。 

DTC 诊断故障编码 

发动机 ECU 发送的完整故障编码名称。 

ECU/ECM 发动机控制单元       
监测发动机参数并调节燃料的电子设备。 

FMI 故障类型识别码        
DTC 中指示故障类型的部分，比如指示过高，过低，开路等。 

HEST 排气系统高温        

当 DPF 过滤器与排气系统中额外的喷油器完全连接，并燃烧累积的柴油微粒物质

或烟尘时，会出现排气系统高温的情况。 

HMI 人机交互界面 

人类和某一程序或机器之间可提供控制和可视化界面的设备。 

J1939 请参考美国汽车工程师学会的 J1939 标准。 

OC 出现次数       
DTC 中指示故障出现次数的部分。 

PGN 参数组编号   
关联于同一主题且使用同一传输速率的参数组 CANbus 通讯地址。 

SCR 选择性催化还原      
一种使用 DEF 在催化剂的帮助下将一氧化氮和二氧化氮转化为氮水的过程，从而

达到减少发动机废气排放的目的。 

SPN 可疑参数编号 
DTC 中表示故障的部分，如油压，冷却液温度，涡轮压力等。 
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1.3 参考文献 
 

本文以 DSE 文档为参考，所有文档均可在 DSE 网站：www.deepseaelectronics.com 上下载，也可发

邮件到 support@deepseaelectronics.com 联系 DSE 技术支持获取。 

 
 

1.3.1 安装指南 
 

安装指南随附在产品包装盒内且仅作为“快速启动”指导。 

DSE 编号 描述 

053-242 DSEE050 安装指南 

 
 

1.3.2 说明书 
 

产品说明书可在 DSE 网站：www.deepseaelectronics.com 上下载，或发邮件到

support@deepseaelectronics.com 联系 DSE 技术支持获取。 

 

DSE 编号 描述 

057-300 DSEE050 操作说明书。 

 
 

1.3.3 培训指导 
 

培训指导仅在指定主题的培训课程上以纸张派发的形式提供，包含了特定主题的具体内容。 

 

DSE 编号 描述 

056-117 J1939 29-bit ID 
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2 安装和使用 DSE 设置软件 
 

如需了解安装和使用 DSE 设置软件相关信息，请登录 DSE 官网: www.deepseaelectronics.com 参考

DSE 文件: 057-151 DSE 设置软件安装&操作说明书。 

 

2.1.1 USB-CAN 接口 
 

注意: DSE 备有 PCAN-USB IPEH-002021，DSE 产品编号 016-179。如有需求，请联系

sales@deepseaelectronics.com。 

 

如需将 PC USB 转为 CAN 接口，请使用下列推荐的设备之一。两个设备的基本功能一致，其中 Opto-

Isolated 版可在 CAN 设备和电脑的接地点之间存在潜在差异（高达 500V）的情况下，提供升级保护。 

设备驱动随 PCAN 一起供应，也可通过以下所列网址查询采购。 

 

生产商 产品编号 DSE 零件编号 描述 

PEAK-System Technik GmbH 
https://www.peak-system.com/ 
 

IPEH-002021 016-179 PCAN-USB 

IPEH-002022 N/A PCAN-USB Opto-Isolated 

 
 

2.1.1.1 PCAN-USB 连接详情 
 

通过 CAN H, CAN L 和 GND 将 PCAN-USB 连接至 DSEE050。 如需合适的 DSE 连接线束，请参考

DSE 文档 057-300  DSEE050 操作说明书. 

 
 
 

2.1.1.2 配合 DSE 设置软件使用 
 

安装完成后，可按照下列方式在 DSE 设置软件中选择设备: 

 

 
 
 

  

http://www.deepseaelectronics.com/
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2.1.2 读取配置 
 

注意: 当读取和写入配置到 DSE 设置软件时，请将 DSEE050 从发动机 CAN 总线连接断开，只能

直接连接 PCAN。 

 

如需从设备读取已有配置: 

 

 按照 USB-CAN 接口章节中的描述通过 CAN-USB 接口连接； 

 点击工具条中的  或选择文件| 从控制器中读取（File | Read from Module）或按 F5 

键； 

 DSE 设置软件跳转至重启控制器界面； 

 断开设备电源； 

 等候几秒钟…. ； 

 然后重新连接电源。 

  

 等待配置文件传输，预计用时几分钟； 

 

 在此期间，DSEE050 会显示引导程序版本编号，并动画

显示进度条。 

 
 验证完毕后， DSE 设置软件确认文件传输完成； 

 断开设备电源； 

 等候几秒钟…. ； 

 然后重新连接电源应用新的配置。 

 

 
 

  

E050  BOOTLOADER V1.0.2 

 

* * * * * * 
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2.1.3 写入配置 
 

 注意: 当读取和写入配置到 DSE 设置软件时，请将 DSEE050 从发动机 CAN 连接端断开，只能

直接连接 PCAN。 

 

如需写入配置到设备: 

 

 按照 USB-CAN 接口章节中的描述通过 CAN-USB 接口连接； 

 点击工具条中的  或选择文件| 写入控制器（File | Write to Module）或按 F8 键； 

 确认写入控制器； 

 

 
 DSE 设置软件跳转至重启控制器界面； 

 断开设备电源； 

 等候几秒钟…. ； 

 然后重新连接电源。 

 
 等待配置文件传输，预计用时几分钟； 

 

 在此期间，DSEE050 会显示引导程序版本编号，并动画

显示进度条。 

 
 

 
 验证完毕后， DSE 设置软件确认文件传输完成； 

 断开设备电源； 

 等候几秒钟…. ； 

 然后重新连接电源应用新的配置。 

 

 
 

  

E050  BOOTLOADER V1.0.2 

 

* * * * * * 
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2.1.4 排查读取/写入配置的相关问题 
 

问题 可能的解决方案 

下拉列表框无 PCAN-USB 适配器连接可选 请尝试以下所列的可能的解决方案: 

 请确保 PCAN-USB 连接至功能正常的电脑

USB 接口； 

 断开并重新连接 PCAN-USB 设备。等待几

分钟，之后再次尝试选择 PCAN-USB 适配
器。 

 关闭 DSE 设置软件；确保已正确安装 

PCAN-USB 驱动 (可用 Windows 设备管理器

检测)，再次重启 DSE 设置软件。 

尝试读取/写入时界面显示请连接并/或选择控制
器  

 确保已在下拉选项框中选择连接 PCAN-USB 

适配器； 

 确保 PCAN-USB 和 DSEE050 之间的连线正

常； 

 确保 E050 没有另接发动机 ECU。 

重启 DSEE050 后未开始传输进程  当要求‘切断控制器电源’时, 移除 DSEE050

电源, 并确保 PCAN-USB 和 DSEE050 之间

连接正常，然后重新连接电源至 DSEE050。 

 确保 E050 没有另接发动机 ECU。 

传输时发生通讯超时  确保 PCAN-USB 和 DSEE050 之间的连线正

常； 

 确保 E050 没有另接发动机 ECU。 

 通过 PView 确认 PCAN 设备的通讯波特率为

250kbps； 

 确认 CAN 总线上有两个 120Ω电阻。 
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3 编辑设置软件 
 

软件细分为几个单独的章节，这样用户在编辑控制器配置进行应用时操作更简便。 

 
 

3.1 屏幕布局 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
  

所编辑的控制器配

置文件类型 

背景色代表此项为当前

所选页/章节  

点击 + 或– 展开或折叠

此章节 

点击跳转至 上一章或下一
章 

点击关闭已打开的配置文

件 

点击往前一步或退回至上一浏览的配置章

节 

点击返回至以下显示的主章

节 

点击查看 / 编辑

此章节 
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3.2 控制器 
 

3.2.1 显示 
 

 
 

参数 描述 

亮度 
注意:用户可在控制器面板上调节显示屏亮度。  

 

选择所需的屏幕背光亮度。 

更高的背光亮度适用于在明亮的室光环境下查看屏幕，然而亮度过高

不适宜在夜间或较暗的房间里查看屏幕。 

 
 

3.2.2 省电 
 

 
 

参数 描述 

启用 : 省电模式已启用。如果 CAN 数据在超出规定时间内不活跃，则设

备进入省电模式。当收到 CAN 数据或设备面板按钮被操作时设备再次

被唤醒。 

此功能有利于省电，也有利于避免在发动机不工作时引起用户对设备

的关注。 

: 无省电模式。 

延时 按照规定设置延时。如果用户在规定时间内无操作，设备进入省电模

式，降低电源耗电量，自动在发动机停机时息屏，且不支持接收 CAN

流量。 
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3.2.3 开机界面 
 

 
 

参数 描述 

开机显示 : 设备开机即显示图片。 

: 无图片显示。 

时长 按照要求设置显示时长。开机时，图片根据设定的时长显示。 

选择图片 点击浏览电脑文件并选择所需的图片（bitmap 格式），图片的像素要

求为 320 分辨率宽, 240 分辨率高。 
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3.3 输入 
 

3.3.1 设置模拟量输入 
 

此页是用来选择输入的功能。选择完成后，可在输入 | 模拟量输入 或输入 | 数字量输入栏进行相关的设

置。 

 
 

 
 

参数 描述 

模拟量输入 A, B, C, D 未使用: 所选的输入未使用。 

灵活模拟量: 所选择的输入用作模拟量输入。例如，可用来测量燃油液

位并显示在设备屏幕上。 

数字量: 所选的输入为数字量输入。例如，可用来通过燃油箱内的开关

探测低燃油液位。 

 
 

3.3.2 模拟量输入 
 

可在此页进一步设置自定义配置好的灵活模拟量输入，请选择需要设置的输入。 
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3.3.2.1 灵活传感器 A, B, C, D 
 
 

 
 
 

3.3.3 数字量输入 
 

可在此页进一步设置已配置好的数字量输入。 

 

 
 

参数 描述 

关闭配置 短接至电源负极:  连接输入引脚至电源负极时激活。 

短接至电源正极:  连接输入引脚至电源正极时激活。 

极性 闭合动作: 如需激活输入，请将输入连接至所设置的电源。 

打开动作: 如需激活输入，请将输入从所设置的电源断开（开路）。 
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3.4 输出 
 

本章可细分为如下子章节。 

 

 
 

 

3.4.1 数字量输出 
 

 
 

 

3.4.1.1 模拟量输入 
 

按照所选择的模拟量输入状态设置输出的操作动作。 

 
 

参数 描述 

极性 

 

正常极性: 当输入测量值高于有效设定值时，输出有效；且输出持续

有效至输入测量值降低到无效设定值以下。 

反极性:  当输入测量值高于有效设定值时，输出无效；且输出持续无

效至输出测量值降低到无效设定值以下。 

有效 
注意: 建议包含一个小数量的滞后误差（有效和无效之间的差

异）防止因为输入值在设定点附近波动时，输出值随之波动。 

 

调整有效设定值。 

无效 
注意: 建议包含一个小数量的滞后误差（有效和无效之间的差

异）防止因为输入值在设定点附近波动时，输出值随之波动。 

 

调整无效设定值。 

  

数字量输出的选项随输出源

的选择变化而变化。 

进一步选择模拟量

输入进行测试。 
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3.4.1.2 CAN 仪表 
 

按照所选择的 CAN 仪表参数状态设置输出的操作动作。 

 
 

参数 描述 

极性 

 

正常极性: 当 SPN 值高于有效设定值时，输出有效；且输出持续有效至 SPN 值降

低到无效设定值以下。 

反极性: 当 SPN 值高于有效设定值时，输出无效；且输出持续无效至 SPN 值降低

到无效设定值以下。 

有效 
注意: 建议包含一个小数量的滞后误差（有效和无效之间的差异）防止因为

SPN 值在设定点附近波动时，输出值随之波动。 

 

调整有效设定值。 

无效 
注意: 建议包含一个小数量的滞后误差（有效和无效之间的差异）防止因为

SPN 值在设定点附近波动时，输出值随之波动。 

 

调整无效设定值。 

 

  

进一步选择 SPN 进

行判断 
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3.4.1.3 DM1 信号 
 

可根据 DM1 信号的状态控制输出的状态, 通常被称为指示灯。 

 

 
 

参数 描述 

极性 

 

正常极性: 当所选信号有效时，输出有效。 

反极性: 当所选信号无效时，输出有效。 

 
 

3.4.1.4 SPN/FMI 
 

 
 

参数 描述 

极性 

 

正常极性: 当所选 SPN 出现所选的 FMI 时，输出有效。 

反极性: 当所选 SPN 未出现所选的 FMI 时，输出有效。 

SPN 测试的可疑参数编号 

FMI 测试的故障模式指示灯 

 
 

3.4.2 参考电压输出 
 

参考电压输出是用来供电给外部设备（传感器）。请查阅设备操作说明书了解输出的相关参数。 

 

  
 

  

进一步选择 DM1 信号进行判断 

 

选择需要的输出电压 
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3.5 CAN 
 

本章可进一步细分为几个子章节。 

 

 
 
 

3.5.1 CAN 选项 
 

请在此添加源地址 SA。 

 

 
 

参数 描述 

CAN 源地址 TSC1 和 DM3 (清除 DM2 DTC) 信息发出的源地址（SA） 

波特率 

 

选择 CAN 接口连接设备的波特率 (250 kbit/s 或 500 kbit/s) 

启用 CAN 终端电阻 CAN 网络终端必须连接至 CAN 线缆的最末端。为保持充分的灵活

性，DSEE050 带有可切换的内置 120 Ω 终端电阻。 

 

: 已断开内置终端电阻。适用于设备位于 CAN 网络“中部”，而终

端电阻位于其他位置的情况。 

: 已连接内置终端电阻。确保设备位于 CAN 网络“末端”且外部终

端电阻并未安装在 CAN 网络“此端”。 
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3.5.2 CAN 接收 
 

注意: 出厂设置默认首选 J1939 为设置信息的通信协议，而传输设备源地址为 00。至于其他数

值，请按需修改 CAN ID。 

 

为接收和处理带 29 位识别码的 CAN 信息提供一个灵活的系统，可支持最多 100 个 SPN。 

 

出厂设置（如下所列）包含了常见所需的，预定义的 SPN, 系统安装师可进一步更改，删除或添加。 

 

如需恢复出厂设置，请选择文件 | 新 | Exxx 然后选择与您控制器版本一致的 E050 设置软件版本。将配

置写入设备可将其恢复出厂设置。  

 

 
 
 

3.5.2.1 导入和导出 
 

 
 

支持将仪表参数配置保存至文档，此功能便于将配置项复制到其他项目中。 

 

参数 描述 

导出 导出仪表参数配置至文档。 

导入 从之前创建的文档中导入仪表参数配置项。 

 
 

3.5.2.2 已使用 SPN 
 

 
 

  显示已设置 SPN 的用量和剩余空间 
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3.5.2.3 信息 ID 
 

注意: 信息优先级 构成了信息 ID 的一部分。为确保信息 ID 配置的正确性，请务必检测发送给

CAN”传输设备”的信息优先级。 

 

以下是关于所接收的 PGN 和 SPN 的描述。 

 

参数 描述 

SPN 显示 J1939 可疑参数编码 

描述 自定义字符串用来描述仪表参数。 

CAN ID 接收的 29-位 CAN 信息识别码 

CAN ID 必须完全吻合将要接收的标准 J1939 29-位 (扩展帧) 格式信息的完整 ID。 

延时(ms) 如果在延时时限内未收到指定信息，警报产生。 

 
 

3.5.2.3.1 J1939 29-位信息 ID 的结构 

 

字节 1 字节 2 字节 3 字节 4 

优先级，数据页 PDU Format PDU Specific 源地址 

8 位 (3 位未使用) 8 位 8 位 8 位 

 

字节 1 – 优先级和数据页 

 

字节 1 是一个 8 位制字节 ，但是其中三位未使用。 

 

字节 1 

第 位 7 第 6 位 第 5 位 第 4 位 第 3 位 第 2 位 第 1 位 第 0 位 

未使用 优先级 (0 - 7) 保留项 数据页 

 

以下表格可用来简化字节 1 数值的判定。 

 

注意: 通常情况下,数据页是零(0)。但是，请务必检查 CAN 传输设备的说明文档。 

 

优先级 当数据页=0 时，字节 1 的值 当数据页=1 时，字节 1 的值 

0 0x00 
(0) 

0x01 
(1) 

1 0x04 
(4) 

0x05 
(5) 

2 0x08 
(8) 

0x09 
(9) 

3 0x0c 
(12) 

0x0d 
(13) 

4 0x10 
(16) 

0x11 
(17) 

5 0x14 
(20) 

0x15 
(21) 

6 0x18 
(24) 

0x19 
(25) 

7 0x1c 
(28) 

0x1d 
(29) 

 

字节 2 和字节 3 – PDU 和 PDU Specific 
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PDU FORMAT 数值详述了点对点或广播地址，PDU Specific 的解读随着 PDU FORMAT 数值的变化而

变化: 

 

 当 PDU FORMAT 区间为 0x00 和 0xEF (0 和 239), 该消息被称为点对点消息(P2P), PDU 

Specific 中包含目标地址：  

目标地址是一个要针对信息作出对应动作的设备，其他设备可以读取信息，但是不可针对信息

作出对应动作。 

 

 当 PDU FORMAT 区间为 0xF0 和 0xFF (240 和 255), 该消息被称为广播消息，旨在被任意设

备接收。在这种情况下，PDU FORMAT 和 PDU Specific 一起代表了参数组。 

 

 PGN 包含数据页, PDU FORMAT 和 PDU Specific； PGN 通常为十六进制的。 

 
字节 4 – 源地址 

 

源地址代表网络上发出 CAN 信息的特定应用。每一个网络应用必须拥有一个独特的 ID（共计有 253 个

地址（0-253））。 

 
 

3.5.2.4 数据结构 
 

详述了可在 8 字节数据包中的哪个位置找到指定 SPN。 

 

参数 描述 

字节 发现 SPN 位置的字节数 (1 至 7)  

位 SPN 始于指定字节的第几位 

长度 以位为单位的数据长度 

 

 

3.5.2.5 显示 
 

详述了可在 8 字节数据包中的哪个位置找到指定 SPN。 

 
 

参数 描述 

小数位 根据 BUS 值和映射值的设定处理数据后，所显示数值包含的小数位。 

后缀 显示屏后缀（尤其是单位）的自定义文本，与仪表参数值一起显示。 

以下示例中显示两个分别带 kPa 和 ºC 的仪表参数。 
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3.5.2.6 BUS 值和映射值 
 

参数 描述 

最小 Bus 值 

最大 Bus 值 

详述了 CAN 数据中将接收到的最小和最大数值。 

最小映射值 

最大映射值 

详述了所显示数值如何与所接收的 BUS 值相对应。 

例如： 

Bus 值 0 至 240。 

映射值 -40 至 210。 

 

根据设置，当接收到数值 0 时，设备显示-40；而当接收到的数据为

255 时，显示 215；这两个区间内的数值则对应呈线性分布。 

 
 

3.5.2.7 其他示例 
 

以下章节所列为常见请求接收的 PGN。 

 
 

3.5.2.7.1 替换单位 

 

根据用户偏好不同，有时候可能需要替换单位。以下表格包含了非度量单位的常用 SPN。 

 

仪表参数配置 

信息 ID 数据结构 显示 Bus 值 映射值 
SPN 描述 CAN ID 时限 

(ms) 

字节 位 长度 小数位 后缀 最小值 最大值 最小值 最大值 

100 油压 0x18FEEF00 5000 4 0 8 1 PSI 0 250 0 1450 

110 冷却液温度 0x18FEEE00 5000 1 0 8 0 ºF 0 250 -40 410 

174 燃油温度 0x18FEEE00 5000 2 0 8 0 ºF 0 250 -40 410 

 

3.5.2.7.2 发动机 ECU 参数 

注意: 以下所列 CAN ID 默认的信息优先级为 6，传输源地址为 00；而其他数值可根据需要更改

CAN ID 。 

 

仪表参数配置 

信息 ID 信息 ID 信息 ID 信息 ID 信息 ID 
SPN SPN SPN SPN SPN SP

N 
SPN SPN SPN SPN SPN SPN SPN 

987 保护灯 0x18FECA00 2500 1 0 2 0  0 3 0 3 

3038 故障指示灯 

MIL 

0x18FECA00 2500 1 6 2 0  0 3 0 3 
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3.5.2.7.3 支持 J1939-75 的发电机控制器参数 

 

对于已合理配置的支持 J1939-75 通信的发电机控制器，通常要求的电气参数如下所列。 

与之兼容的控制器包括 DSE4510 MKII, DSE4520 MKII, DSE6110 MKIII, DSE6120 MKIII, DSE7310 

MKII, DSE7320 MKII, DSE7410 MKII, DSE7420 MKII, DSE8610 MKII (以上所列清单并未详尽，您可

联系 support@deepseaelectronics.com 索要兼容的 DSE 设备的完整清单)。 

 

注意: 为匹配 DSEGenset 控制器的出厂（默认）设置，以下所列 CAN ID 默认信息优先级为 6，

传输源地址为 44 (0x2c)；而其他数值可根据需要更改 CAN ID 。 

 

仪表参数配置 

信息 ID 数据结构 显示 Bus 值 映射值 
SPN 描述 CAN ID 时限 

(ms) 

字节 位 长度 小数位 后缀 最小

值 

最大值 最小值 最大值 

2440 平均 L-L V 0x18FE062C 2500 1 0 16 0 V AC 0 65530 0 65530 

2444 平均 L-N V 0x18FE062C 2500 3 0 16 0 V AC 0 65530 0 65530 

2436 平均频率 0x18FE062C 2500 5 0 16 0 Hz 0 9216 0 720 

2448 平均电流 0x18FE062C 2500 7 0 16 0 A AC 0 65530 0 65530 

2452 总有功功率 0x18FE052C 2500 1 0 32 1 kW 0 2001200000 20000000 12000 

2456 总无功功率 0x18FE042C 2500 1 0 32 1 kvar 0 2001200000 20000000 12000 

2460 总视在功率 0x18FE052C 2500 5 0 32 1 kVA 0 2001200000 20000000 12000 

3567 发电机不在

自动模式 

0x18FD932C 2500 1 3 2 0  0 3 0 3 

3545 发电机刹车 0x18FD912C 2500 1 0 3 0  0 7 0 7 
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3.5.3 CAN 传输 
 

DSEE050 提供了一个可传输高达 20 条 CAN 信息的灵活系统。 

此功能可用来发送固定 CAN 信息以“请求”ECU 发送指定 PGN，例如发动机运行时长。 

在”请求”PGN 的过程中，会要求 CAN 接收中有对应项可接收并转化 SPN。 

 
 

  
 
 
 
 
 

3.5.3.1 导入和导出 
 

支持将仪表参数配置存储至文档。本功能便于复制参数至其他项目。 

 

参数 描述 

导出 导出仪表参数配置至文档。 

导入 从历史创建的文档中输入仪表参数配置项。 

 

3.5.3.2 信息 
 

描述发送的 PGN 和 SPN。 

 

参数 描述 

CAN ID 
注意: 发送应用（即 DSEE050）的源地址构成了 CAN ID 信息的一部分。请

务必检查接收设备（尤其是发动机 ECU）的相关要求以确保与之所使用的源地址

兼容。如需了解详情，请查看本文 29-位 CAN ID 章节。 

 

发送的 29 位 CAN 信息识别法。 

速率 (ms) 循环发送消息的速率。 

 
 
  

点击新增

项。 

点击选择，

然后按删除
键删除某

项。 

点击打开 / 关闭此项。 
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3.5.3.2.1 29-位 CAN ID 

 

注意: 发送应用（即 DSEE050）的源地址构成了 29-bit CAN ID 信息的一部分。请务必检查接收

设备（尤其是发动机 ECU）的相关要求以确保与之所使用的源地址兼容。 

以下 CAN ID 是用来请求 ECU 发送 PGN。因为发动机 ECU 源地址通常为 00, 请求信息中的 PDU 

Specific 是 00. 

 

CAN ID 描述 

0x18EA00EA 优先级为 6, PDU FORMAT 为 0xEA, PDU Specific 为 0x00. 源地址为 0xEA (小数

位 234)。 

 
 

3.5.3.3 固定数据 
 

当请求发送 PGN 时发送给 ECU 的详细数据包，随后有三个字节的数据详列了所请求的 PGN. 

 

参数 描述 

字节 信息中的数据字节数量。 

数值 发送的数据，此为所请求的 PGN。 

 
 

3.5.3.4 出厂设置 
 

DSEE050 的出厂设置包含以下 CAN 传输项请求通过 ECU 发送 PGN。 

 

请求的 PGN  传 输 速 率 

(ms) 

固定数据 

    字节 数值 

0xFD7B AT1S 后处理 1 服务 

(DPF 烟尘量水平) 

5000  3 7B FD 00 

0xFECB DM2 诊断消息 2 

(此前有效 DTC 清单) 

5000 3 CB FE 00 

0xFEE5 小时数 发动机运行小时数, 转数 5000  3 E5 FE 00 
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3.5.3.5 其他示例 
 

以下所列为经常请求传输的 PGN。 

 

3.5.3.5.1 29 位 CAN ID 

 

以下 CAN ID 是用来请求 ECU 发送 PGN，三个字节数据后即是请求的 PGN。 

 

CAN ID 描述 

0x18EA00EA 优先级为 6, PDU FORMAT 为 0xEA, PDU Specific 为 0x00，源地址为 0xEA (小数

位 234)。 

 
 

3.5.3.5.2 传输速率和固定数据 

 

如需请求发送 PGN, 请务必输入以下传输速率, 字节和数值至 CAN 传输配置中。 

 

请求的 PGN 传 输 速 率 

(ms) 

固定数据 

    字节 数值 

0xFEB3 LFII 燃油信息 (液体) 5000 3 B3 FE 00 

0xFEE9 LFC1 燃油消耗量(液体) 5000  3 E9 FE 00 

 
  



 

 第 29 / 42 页 057-299   版本: 1.1 
 

3.5.4 转速控制 
 

注意 : 激活后，仅可通过 J1939 TSC1 (PGN 0) 发送转速控制信息，不支持其他方法的转速控

制。 

 
 

3.5.4.1 选项 
 

 
 

参数 描述 

启用 J1939 转速控制 

 

: 禁用转速控制功能，所有其他选项呈“灰色”且不可使用。 

:  转速控制功能已启用，可查看并配置剩下的转速控制选项。 

盘车脱离转速 根据测量到的发动机转速信息，持续向发动机 ECU 发送 TSC1 转速

控制信息: 

发动机转速<=盘车脱离转速: TSC1 信息包含数值 0。 

发动机转速>盘车脱离转速: TSC1 信息包含基于设定的默认转速值和

任意用户自定义设置（例如转速上升/转速降低控制）的发动机转速

值。 

默认转速 初始请求的发动机运行转速。 

转速步长 当操作面板按钮或进行外部输入操作时，发动机转速上升或降低的变

化步长。 

CAN 接收转速数据信息 选择用来指示发动机转速的 CAN 仪表参数源，通常情况下，此参数

来自 SPN 190 (EEC1 – 发动机转速)。 

TSC1 信息传输速率 用来控制发动机转速的 TSC1 CAN 信息传输速率。  

  

请记得选择发动机转

速源，通常设置为

SPN 190。 
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3.5.4.2 TSC1 信息设置 
 

 
 
参数 描述 

发动机覆盖控制模式 (SPN 

695) 

覆盖控制模式决定了使用哪种指令：  

 

禁用覆盖功能:  禁用所有由指令源命令的已有控制。 

转速控制:  调整转速至已包含的 “期望转速” 值。 

发动机请求的转速控制状态 

(SPN696) 

此模式告知发动机控制系统在转速控制时期望的调速器特征。四种特

征的定义如下： 

 

瞬态优化的传动系统断开和非锁定状态:  调整了调速器的加速选项，

可支持在转速设定值区间内迅速转换。当将”转速控制特征”设置为稳

定性优化时，超速和低速会比看到的值更高。 

稳定性优化的传动系统断开和非锁定状态: 已优化控制状态来最小化

超速和低速，从而提供一个包含发动机及其负载的预期设备。此加速

调整不是为了补充传动系统特征。此特征最适合无传动系统连接的情

况。 

稳定性优化的传动系统啮合和/或锁定状态 1 (例如：车辆传动系统): 

已优化控制状态来最小化超速和低速，从而提供一个更复杂的设备。

如，更复杂的设备包含发动机，其负载以及传动系统特征。作为示

例，传统系统特征可能包含了泵，轮胎，离合，轴承，传送轴和多个

传动比例之间的有效弹簧质量关系。此特征最适合传动系统运转的情

况。 

 

稳定性优化的传动系统啮合和/或锁定状态 2 (例如： PTO 传动系统):

此转速控制特征可支持要求有一个以上传动系统特征补偿的应用。此

特征已被优化来最小化超速和低速，用以提供第二类别的更复杂设

备。这个更复杂的设备同样也包含发动机，及其负载和区别于转速控

制特征的独特的第二类传动系统特征。 
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参数 描述 

覆盖控制模式优先级 (SPN 

897) 

最高优先级:此等级用于要求接收设备立刻动作以保障安全车辆操作

（如刹车系统）的情况。建议此优先级仅用于出现严重安全问题的情

况。 

高优先级:  此等级用于要求接收设备快速动作以保障安全车辆操作的

情况。例如当传输正在进行切换且要求发动机控制，以实现控制传动

系统的再啮合。 

中优先级:  用于与保障车辆稳定运行状态相关的传动系统控制操作。

例如，在牵引控制系统向发动机发出指令时，帮助其实现牵引稳定

性。 

低优先级: 用来指示需要传统系统控制的相关命令，但是需要有可提

升司机舒适度也可能被其他设备替代的功能。例如巡航控制或换档过

程中的非重要部分。 

传输速率 (SPN 3349) 

 

此参数代表发送设备传输 TSC1 信息的传输速率。发动机会相应的调

整 TSC1 信息时限。 

控制目的 (SPN 3350) 指示发送设备当前用来产生 TSC1 指令的控制模式类型的状态信号。 

可选项有: 

加速踏板/操作者选项 

巡航控制 

PTO 调速器 

道速调速器 

发动机保护 

临时性传动系统控制 (TSC1 命令的初始应用)  

启用计数器和校验码 

 

:  TSC1 信息中不包含计数器(SPN 4206)和 校验码 (SPN 4207) 。 

: 设备传输的 TSC1 信息中包含计数器 (SPN 4206) 和校验码(SPN 

4207) 。 

 
 
3.5.4.2.1 TSC1 
 

完整的 TSC1 信息如下所列。 

 

PGN 0 (0x0000) – 从 DSEE050 传输至发动机 ECU (如设置)。 

 

SPN 名称 Pos’n bits Offset Scaling 

695 发动机覆盖控制模式 字节 0, bit 0 2 N/A N/A 

696 发动机请求的转速控制状态 字节 0, bit 2 2 N/A N/A 

897 覆盖控制模式优先级 字节 0, bit 4 2 N/A N/A 

898 发动机请求的转速 字节 1, bit 0 16 0 0.125 /bit 

518 发动机请求的扭矩 字节 3, bit 0 8 -125 1 /bit 

3349 TSC1 传输速率 字节 4, bit 0 3 N/A N/A 

3350 TSC1 控制目的 字节 4, bit 3 5 N/A N/A 

4191 发动机请求的扭矩高分辨率 字节 5, bit 0  N/A N/A 

4206 信息计数器 字节 7, bit 0 4 N/A N/A 

4207 信息校验码 字节 7, bit 4 4 N/A N/A 
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3.6 显示 
 

本章可进一步细分为几个子章节。 

 

 
 
 

3.6.1 显示选项 
 

 
 

参数 描述 

显示控制器上的屏幕编号 当设置多个仪表参数界面时，显示界面编号有助于更方便的导航界

面。界面编号显示在图标显示页面的底端。 

 

示例 

1/2 代表当前有两个仪表参数显示界面，且当前正在浏览第一个。 

显示控制器上的发动机指示

灯 

在图标显示区域顶端显示故障指示灯 (MIL)。 

 

包含 DM1 信息中的灯： 

Red 红灯, Amber 黄灯, Malfunction 故障指示灯, Protect 保护灯。他们

各自的具体含义取决于传输他们的设备的配置（尤指发动机 ECU）。 

 

示例: 

 
此状态显示停机指示灯有效，而其他所有灯无效。 
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3.6.2 主题 
 

  

   
 

参数 描述 

有效主题 浅色系: 屏幕主题更明亮，为适用于明亮的室光环境下观看而优化了显

示效果。 

暗色系: 屏幕主题更暗，为适用于更暗色系的光线差的环境下观看而优

化了显示效果。 

 
  

.所选主题的模拟展示 
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3.6.3 仪表参数 
 

支持创建/编辑最多 30 个仪表参数界面。 

 

在新增仪表参数前显示的是一个空白编辑器。 

 

 
 
 

以下显示的是新增一个仪表参数页的编辑器。 

 

  
 
 

3.6.3.1 位图内存使用量 
 

如需要，系统安装者可选择位图用以图形化设计仪表。每一张图片都会占用存储空间。 

此部分显示了仪表参数位图当前已使用和当前剩余的存储空间（字节）。 

 
  

工具条 

仪表参数区域 

仪表参数位图已使用的内

存 

仪表参数属性区

域 

当前浏览的仪表界

面。使用  和  

键来导航已设置页

面。 

仪表属性区域 
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3.6.3.2 工具条 
 

图标 描述 

 
点击选择新增仪表参数页面的类型。 

 

如果没有已保存页面，新建页面即为页面 1。 

当已有仪表参数页显示后，在当前已查看页面“之后”可新增页面。 

 

单仪表屏:  单个大屏仪表显示界面。 

 
  

四分仪表屏: 四个更小的仪表界面排布在 2 X 2 网格中。 

 
  

多仪表屏:  一个占据屏幕全宽和半高的仪表界面排布了四个小的数字化仪表。 

 
 

表格视图: 五个数字化仪表排布在一列。 

 
  

 

删除当前仪表参数屏幕(经确认后)。 

 

将当前浏览的页面在仪表参数列表中下移一位。 

 

将当前浏览的页面在仪表参数列表中上移一位。 

 

查看下一仪表参数页 

 

查看上一仪表参数页 

 

导入之前保存的仪表参数文件 

 

保存当前仪表参数页面布局和设计至文件。此功能有利于将同一仪表参数设计应用于其他设

备配置中。 

 

新增单仪表屏。 

 

新增四分仪表屏。 

 

新增多仪表屏。 

 

新增表格视图。 
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3.6.3.3 设置仪表参数 
 

首次创建的仪表参数页是空白的。  

点击  图标添加仪表至预留区域。如果不需要添加仪表，此设计支持部分区域留白。 

 

示例： 

 

如需设置某一特定仪表，可选择仪表所处页面 (下一页  和上一页 按键) 后点击仪表进行相关操

作。属性栏显示了可查看和设置的仪表信息。 

 

 
 

参数 描述 

类型 选择仪表类型。 

模拟量输入: 本仪表是用来显示其中某一设备的模拟量输入值的。 

SPN:  本仪表是用来显示某一通过CAN接收到的已设置的SPN值的。 

SPN 

当将类型设置为 SPN 时可

见。 

如需选择用于仪表的 SPN，请点击属性行然后点击  

例如： 

 
 

现在可从之前设置的 SPN 列表中选择。 

可在设置软件中的 CAN | CAN Receive 页面设置 SPN。 

输入 

当将类型设置为输入时可

见。 

如需选择用于仪表的 SPN，请点击属性行，点击  然后选择需要用

的输入。 

 

 
最小值 仪表可显示的最小值，此数值不低于所选择的模拟量输入/SPN 的最小

值。 

最大值 仪表可显示的最大值，此数值不高于所选择的模拟量输入/SPN 的最大

值。 

 
  

无仪表区域。设备界面显示时此处显示空白。如需在此

处显示仪表，请点击 图标进行操作。 
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参数 描述 

图片 
注意: DSE 设置软件中有提供几款特定主题的图片，如需添加用

户自定义的图片，请使用以下所列用户自定义的添加方法进行添加。 

 

支持将仪表以图表的形式显示。 

如需选择图片, 请点击参数行然后点击  

 
 

 
 

特定主题:  从当前可选主题中选择一个预设的图片。 

例如: 

 
 

添加图片的显示效果展示。 

 

 

 

 
 

用户添加: 选择某一位图 (bmp) 显示； 

无图片: 未添加图片至仪表。 

 
 

 
  

点击图片类型后添加 

点击选择图片 
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3.6.4 图标 
 

支持创建/编辑右边显示的图标。 

 

在新增任意图标之前显示的是空白编辑器，最多支持添加 8 个。 

 

  
 
 

显示添加了一个仪表参数页的编辑器。  

 

  
 
 

  

工具条。 

当前不可用图标带灰

色背景。 

图标区域 

图标位图区域 

图标仪表参数区域 

模拟显示区域 

工具条 
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3.6.4.1 显示的工具条 
 

图标 描述 

 

点击新增图标至屏幕区域，支持新增最多 8 个。   

 

点击从屏幕上删除当前所选图标。 

 

选择上一仪表参数 

 

选择下一仪表参数 

 

查看当所有图标处于关闭状态时的模拟显示效果。 

 

查看当所有图标处于开启状态时的模拟显示效果。 

 

查看当所有图标处于慢闪烁 (1 Hz)状态时的模拟显示效果。 

 

查看当所有图标处于快闪烁 (2 Hz)状态时的模拟显示效果。 

 

导入之前存储的图标文件。 

 

将当前图标设计保存至文件。此功能有利于将统一图标使用在其他设备配置中。 

 
 

3.6.4.2 图标位图 
 

本章用来决定图标在屏幕区域的显示。 

 

参数 描述 

关闭  
点击选择按钮选择图标在关闭状态下所显示的图片。 

例如, 可以是开启时图片的灰色背景版本或简单的显示为空白。 

开启/闪烁开

启  
点击选择按钮选择图标开启状态下所显示的图片（包括闪烁时）。 

 

闪烁关闭  
点击选择按钮选择图标闪烁关闭状态下所显示的图片 

例如, 可以是开启时图片的灰色背景版本或简单的显示为空白。 

 
 

点击 位图帮助按钮显示位图具体要求的提醒框。 

图片格式: Microsoft Windows™ “.bmp” 文件. 

色彩深度: 每像素 16 位； 

最大尺寸: 像素 16 宽* 164 高 

 

点击 OK 关闭提醒框并返回至主编辑器。 

位置  
调整屏幕上图标的位置。模拟显示效果可用来验证图片在屏幕上的显

示是否符合预期。  

位图内存使用量 

 

根据需求，系统安装者可选择 bitmap 图片制作警报和操作状态类图

标，每一个图片都会占用存储空间。  

本章显示当前已使用内存（字节为单位）以及当前可用于仪表参数位

图的剩余存储空间。 
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3.6.4.3 图标显示 
 

本章用来决定图标在屏幕区域的显示。 

 
 

参数 描述 

类型 选择源地址检查并决定图标的可见性。 

 

DTC: 选择某一故障诊断编码决定图标的可见性。 

CAN 仪表参数: 选择某一已定义的 CAN 接收项决定图标的可见性。 

 
 
3.6.4.3.1 DTC 
 

当将图标仪表参数类型设置为 DTC, 可查看以下参数。 

系统支持每个图标显示四项。当添加了一个以上的参数项，图标会显示各项中显示真实状况的参数项，

例如，图标显示当前为 OR 状态。 

 

参数 描述 

仪表参数 从之前设置的 SPN 列表中选择。此 SPN 的状态是用来决定图标的可见性。 

SPN 的设置可在设置软件中的 CAN | CAN 接收页面完成。 

显示 规定什么时候显示所选的显示/闪烁图标。 

 

SPN: 选择所判断的 SPN； 

FMI:  选择目标 FMI 操作对象。 

慢闪烁 规定什么时候所选图标慢闪烁(1 Hz) 

 

SPN: 选择所判断的 SPN. 

FMI:  选择目标 FMI 操作对象。 

快闪烁 规定什么时候所选图标快闪烁(2 Hz) 

 

SPN: 选择所判断的 SPN. 

FMI:  选择目标 FMI 操作对象。 

 

3.6.4.3.2 CAN 仪表参数 

 

当将图标仪表参数类型设置为 DTC, 可查看以下参数。 

系统支持每个图标显示四个参数项。当添加了一个以上的参数项，图标会显示各项中显示真实状况的参

数项，例如，图标显示当前为 OR 状态。 

 

参数 描述 

仪表参数 从之前设置的 SPN 列表中选择。此 SPN 的状态是用来决定图标的可见性。 

SPN 的设置可在设置软件中的 CAN | CAN 接收页面完成。 

显示 规定什么时候显示所选的显示/闪烁图标。 

 

状态: 选择以什么状态判断 SPN 值 

数值: 结合状态选择所用的数值 

 

例如： 

状态:等于 (=)； 

数值: 1 

动作:  当 SPN 值为 ‘1’时，图标可见。 
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参数 描述 

慢闪烁 规定什么时候所选图标慢闪烁(1 Hz) 

 

状态: 选择以什么状态测试 SPN 值 

数值: 结合状态选择所用的数值 

例如： 

状态: 大于 (>). 

数值: 128 

动作: 当 SPN 值大于 128 时，图标慢闪烁。 

快闪烁 规定什么时候所选图标快闪烁(2 Hz) 

 

状态: 选择以什么状态测试 SPN 值。 

数值: 结合状态选择所用的数值 

 

例如： 

状态: 区间 

数值: 10 - 20 

动作: 当 SPN 值位于 10-20 之间时，图标慢闪烁。 

 
 
 



此页特此留白 

 

 


